SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH

NAZWA ZADANIA :

WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH OBEJMUJACYCH REMONT POMIESZCZENIA NR
8 WBUDYNKU REKTORATU I BIBLIOTEKI GLOWNEJ POLITECHNIKI
SWIETOKRZYSKIEJ ORAZ REMONT POMIESZCZEN 2.14 1 4.31 W BUDYNKU B

ADRES OBIEKTU :

KIELCE, Al. TYSIACLECIA PANSTWA POLSKIEGO 7

INWESTOR :
POLITECHNIKA SWIETKRZYSKA

al. TYSIACLECIA PANSTWA POLSKIEGO 7, 25-314 KIELCE

KLASYFIKACJA ROBOT wg WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIEN

CPV 45000000-7
CPV 45111300-1
CPV 45111220-6
CPV 45210000-2
CPV 45421152-4
CPV 45410000-4
CPV 45431200-9
CPV 45421131-1
CPV 45442100-8
CPV 45432111-5
CPV 45450000-6
CPV 45330000-9
CPV 45331100-7
CPV 45331210-1
CPV 4531000 -0

Roboty budowlane
Roboty rozbiérkowe
Roboty w zakresie usuwania gruzu
Roboty budowlane w zakresie budynkow
Wykonanie scianek dziatowych
Tynkowanie
Ktadzenie glazury
Instalowanie drzwi
Roboty malarskie
Ktadzenie wyktadzin elastycznych
Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate
Hydraulika i roboty sanitarne
Instalowanie centralnego ogrzewania
Instalowanie wentylacji
Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych



1.WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Nazwa zamdwienia

~Wykonanie robét budowlanych obejmujgcych remont pomieszczenia nr 8 w budynku Rektoratu
i Biblioteki Gtéwnej Politechniki ~ Swietokrzyskiej oraz remont pomieszczer 2.14
i 4.31 w budynku B”

Zamawiajgcym jest Politechnika Swietokrzyska, al. Tysigclecia Panstwa Polskiego 7,
25-314 Kielce.

1.2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania ogo6lne wykonania
i odbioru robdt, wspdlne dla wszystkich rodzajow robo6t objetych przedmiotem
zamoOwienia publicznego pn.: ,Wykonanie robdt budowlanych obejmujgcych remont
pomieszczenia nr 8 w budynku Rektoratu i Biblioteki Gtéwnej Politechniki Swietokrzyskiej oraz
remont pomieszczen 2.14 i 4.31 w budynku B”

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét, stanowi obowigzujgcy dokument
przetargowy i kontraktowy wchodzacy w sktad Specyfikacji Istotnych Warunkéw
Zamowienia jako zatgcznik zawierajgcy zbior wymagan w zakresie sposobu wykonania
rob6t budowlanych i instalacyjnych (objetych przedmiotem zamowienia), obejmujgcy w
szczegl6lnosci wymagania materiatdbw, wymagania dotyczgce sposobu wykonania i
oceny prawidtowosci wykonania poszczegdlnych robé6t oraz okreslajgcy zakres prac,
ktére powinny by¢ ujete w cenach poszczegdlnych pozycji przedmiaru.

1.4. Zakres Robot objetych ST

1.4.1. Zakres robét oraz nazwy i kody grup, klas oraz kategorii robét.
Roboty budowlane w szczegélnosci obejmuja:

45000000-7 Roboty budowlane

45111300-1 Roboty rozbiérkowe

45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

45210000-2 Roboty bud. w zakresie budynkéw

45421152-4 Wykonanie Scianek dziatowych

45410000-4 Tynkowanie

45431200-9 Ktadzenie glazury

45421131-1 Instalowanie drzwi

45442100-8 Roboty malarskie

45432111-5 Ktadzenie wyktadzin elastycznych

45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate
45330000-9 Hydraulika i roboty sanitarne

45331100-7 Instalowanie centralnego ogrzewania

45331210-1 Instalowanie wentylacji

4531000 - 0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogéw okreslonych prawem polskim.
Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do



odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod.

1.5. Wyszczegodlnienie prac towarzyszacych i robot tymczasowych
- Wykonanie zabezpieczen z folii
— Wynoszenie i zabezpieczenie mebli
- Wywoz gruzu

1.6. Informacje o terenie budowy
Pomieszczenia przewidziane do remontu zlokalizowane sg w kompleksie budynkdéw
Politechniki Swietokrzyskiej tj:

— pomieszczenie nr 8 (bufet) - w Budynku Rektoratu i Biblioteki Gtéwnej,

— pomieszczenie nr4.31 - w Budynku B,

— pomieszczenie nr 2.14 - w Budynku B
Pomieszczenia wyposazone sg w instalacje elektrycznag, instalacje zimnej wody,
instalacje kanalizacji, wentylacji oraz centralnego ogrzewania.

1.7. 0Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ prac i ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, ktdérg stanowig rysunki wraz z opisem zakresu prac remontowych
w branzy budowlanej, elektrycznej i sanitarnej, przedmiar robét, specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robét oraz przedmiary robét.

1.7.1. Przekazanie Terenu Budowy.
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze protokolarnie Wykonawcy
Teren Budowy.

1.7.2. Zgodnos¢ Robot z ST.

Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego
Wykonawcy stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione chocby w jednym z
nich sg obowigzujgce dla  Wykonawcy, tak jakby zawarte  byly
w catej dokumentacji.

1.7.3. Zabezpieczenie interes6w osoéb trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujgcych przepiséw oraz
powinien zapewni¢ ochrone wiasnosci publicznej i prywatnej. Wykonawca jest
odpowiedzialny za szkody spowodowane w trakcie wykonywania rob6t budowlanych.

1.7.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac przepisy dotyczgce ochrony srodowiska
oraz otoczenia. Wykonawca bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub
wiasnosci spotecznej wynikajgce z zabrudzen, hatasu lub innych przyczyn.

1.7.5. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie
Wykonawca bedzie przestrzegat przy realizacji rob6t przepiséw  BHP.
Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla



zapewnienia bezpieczenstwa, a takze zapewni odziez ochronng dla pracownikdéw
zatrudnionych na placu budowy.

Wykonawca bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie
gotowos$ci, zgodnie z zaleceniami odpowiednich przepisow bezpieczenstwa
przeciwpozarowego.

1.7.6. Organizacja planu budowy

Wykonawca bedzie zobowigzany do:

- Utrzymania porzadku na placu budowy;

- Sktadowania materiatow i elementéw budowlanych;
- Utrzymania w czystosci placu budowy.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materialy, elementy budowlane
i urzadzenia wbudowane, montowane lub instalowane odpowiadaty wymaganiom
okreslonym w art. 10 ustawy Prawo budowlane.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych
i jakosciowych wszystkich materiatbw budowlanych zastosowanych w trakcie
wykonywania robo6t.

2.2. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym
Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, bgdz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one
potrzebne do roboét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg
jakos¢ i wiasciwos¢ do robét i byty dostepne do kontroli przez Inwestora. Miejsca
czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inwestorem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.
Wariantowe zastosowanie innego materiatu musi by¢ uzgodnione i zatwierdzone przez
Inwestora przed jego zastosowaniem.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Stosowany sprzet
musi by¢é utrzymywany w dobrym stanie technicznym oraz posiada¢ aktualne
dopuszczenia do stosowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na wiasciwosci przewozonych materiatbw oraz jakos¢
wykonywanych rob6t oraz otoczenie zewnetrzne.



Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy. Organizacja budowy musi uwzglednia¢ normalnie uzytkowanie budynkéw
Politechniki Swietokrzyskiej. Teren wokét budynku, istniejgce drogi i place wewnetrzne
umozliwig prawidtowe planowanie dostaw materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogolne zasady wykonywania Robot.

Do wykonania robét Wykonawca bedzie mégt przystgpi¢ po przekazaniu placu budowy
przez Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdéw i wykonywanych robét. Nastepstwa jakichkolwiek btedow
spowodowanych przez Wykonawce przy prowadzeniu robét zostang poprawione przez
niego na wtasny koszt.

Wykonywane roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z normami, obowigzujgcymi przepisami
bezpieczenstwa i higieny pracy. Osoby zatrudnione przy wykonywaniu prac muszag
posiadacé wymagane kwalifikacje oraz uprawienia do prowadzenia
i wykonywania robét, szczegdlnie dotyczy to oséb pracujgcych na wysokosciach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatdw. Wszystkie
pomiary kontroli jakosci bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Inwestor
bedzie oceniaé zgodnos$¢ stosowanych materiatow i rob6t po uprzedniej weryfikacii
systemu kontroli przeprowadzonej przez Wykonawce.

6.2. Certyfikaty i deklaracje
Zamawiajgcy dopusci do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy ze zapewniono zgodno$¢
z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
— deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polskg Norma lub
- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.
Wszystkie dokumenty muszg by¢ wykonane w jezyku polskim.

6.3. Dziennik budowy
Nie jest wymagany.

6.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sig, nastepujace dokumenty:
- protokét przekazania terenu budowy,
- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
- protokoty odbioru robét,



- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencje na budowie.

6.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inwestora.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét.

Obmiar Robdét bedzie okreslaé specyfikacja techniczna w postaci przedmiaréw
rob6t. Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarach lub
specyfikacji technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robét. Btedne dane zostang poprawione przez Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do
cyklicznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow.

Obmiaru nalezy dokonywac¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robdt,
dopuszczonymi do stosowania i atestowanymi w Polsce urzgdzeniami pomiarowymi wg
stany rzeczywistego na budowie, metodami zalecanymi w Polskich Normach
odpowiednich dla danego rodzaju robét.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi czesciowemu: roboty zanikowe,

d) odbiorowi koncowemu.
Gotowos$¢ danej czesci robo6t do odbiory Wykonawca zgtasza Inwestorowi. Odbioru
koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego W obecnosci
Wykonawcy. Komisja dokona oceny rob6t na podstawie przedtozonych dokumentéw,
oceny wizualnej oraz zgodnosci ze specyfikacjg. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jakos¢ wykonanych robo6t nieznacznie odbiega od wymogdw, a nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu — komisja dokona potrgcen
wartosci wykonanych robot.

8.1. Dokumenty do odbioru
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujgce
dokumenty:

— Atesty i certyfikaty oraz deklaracje zgodnosci materiatéw,

— Oswiadczenie Kierownika budowy o zakonczeniu robot.
Wszystkie wskazane przez komisje odbiorowg roboty poprawkowe lub uzupetniajace
beda okreslone w protokole. Termin ich wykonania ustali komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Forma ptatnosci ujeta jest w umowie =zawartej pomiedzy Inwestorem
a Wykonawca.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Obowigzujgce w Polsce normy i normatywy,

Prawo budowlane - ustawa z dnia 7 lipca 1994 (Dz.U. 2018 poz. 1202)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkoéw, jakim
powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2015 poz. 1422 ze zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U.2003.47.401)

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ITB Warszawa 2004,

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych ARKADY-1987r.;
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw.
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw
(Dz.U.2010.109.719).

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
SST - 01 Roboty rozbiérkowe
CPV 45111300-1

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych zwigzanych z realizacjg zadania.

1.2. Zakres stosowania SST:
Szczegbtowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy, kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych powyze;.

1.3. Zakres robét objetych SST:
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majgce na celu wykonanie prac demontazowych i rozbiérkowych przy prowadzonym
remoncie.
Zakres prac rozbiorkowych obejmuje w szczegélnosci:

— rozebranie Scianek dziatowych z ptyt g/k na ruszcie stalowym,

— demontaz stolarki drzwiowej,

— demontaz cokolika granitowego,

- skucie glazury,

— zeskrobanie i zmycie starych powtok malarskich,

— wyciecie otworu pod drzwi w Scianie zelbetowej o gr. 16 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami oraz okresleniami podanymi w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej (OST).



1.5. Wymagania dotyczace prowadzenia robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Zamawiajgcego. Ogdlne wymagania
dotyczace robot sg podane w OST.

2. MATERIALY POCHODZACE Z ROZBIORKI
Materiaty odpadowe (1j. gruz budowlany, stara armatura, elementy metalowe i inne)
nalezy usuwac z budynku recznie. Stara¢ sie zapewni¢ minimum hatasu i pylenia.

3.  SPRZET

3.1. Wymagania ogdine
Ogblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST.

3.2. Sprzet do wykonywania robét

Roboty mozna wykonac recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktdére nie spowodujg
niekorzystnego wptywu na jako$¢ materiatdw i wykonywanych robét oraz bedag
przyjazne dla $rodowiska.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne
Ogblne wymagania dotyczgce transportu podano w OST.

4.2. Transport materiatéw i sprzetu

Do transportu materiatdw i sprzetu stosowac¢ nastepujace sprawne technicznie $rodki
transportu. Materiaty nalezy uktada¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej,
obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu.
Jezeli dtugos¢ przewozonych elementow jest wieksza niz dilugo$¢ samochodu to
wielko$¢ nawisu nie moze przekroczy¢ 1 m.

Przy zatadunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy
przestrzegac przepiséw obowigzujgcych w transporcie drogowym.

Przy ruchu po drogach publicznych s$rodki transportowe musza spetnia¢ wymagania
przepiséw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do prac rozbiorkowych nalezy teren oznakowac¢ zgodnie
z wymogami BHP oraz zabezpieczy¢ przed dostepem osdb postronnych.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych
(Dz.U.2003.47.401).



Roboty rozbiérkowe i urzgdzen towarzyszacych obejmujg usuniecie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa,
SST lub wskazaniami Zamawiajgcego.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wlasnoscig
Wykonawcy, powinien on przewiez¢é je na miejsce okreslone w niniejszej SST lub
wskazane przez Inwestora. Elementy i materiaty, ktére zgodnie z niniejszg SST stajg
sie wiasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usuniegte z terenu budowy
w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Ewentualne rusztowania, konstrukcje podpar¢ i pomosty dla robédt rozbiérkowych
wykonawca musi wykona¢ na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami
niniejszej specyfikacji. Kontrola jakosci robo6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robét rozbiérkowych, sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtdrnego wykorzystania oraz sprawdzeniu braku zagrozen na
miejscu budowy.

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady dokonywania obmiarow rob6ot podano w Ogoblnej Specyfikacji
Technicznej. Podstawg dokonywania obmiaréw, okreslajacg zakres prac
wykonywanych w ramach poszczego6lnych pozycji, jest zatgczony do dokumentacii
przetargowej przedmiar robot.
Jednostkami obmiarowymi sg:
- 1 m? odbitych tynkéw, rozebranych $cianek,
- 1m® rozebranych elementéw $cian, stropéw, wykutych otworéw, itp.
(rozumianych jako objetos¢ zdemontowanych elementéw) oraz wywozu
i utylizacji odpadéw.

8.  ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioréw rob6t podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej.
Wszystkie roboty objete specyfikacjg podlegajg zasadom odbioru robot zanikajgcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest umowa zawarta pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Prawo budowlane - ustawa z dnia 7 lipca 1994 (Dz.U. 2018 poz. 1202)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkoéw, jakim
powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2015 poz. 1422 ze zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U.2003.47.401)

Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002r. dot. dziennika budowy, montazu
i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 z 2002 r.)



Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz.U.2003.120.1126)

Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegbétowego zakresu formy
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczeg6towego zakresu rodzajow robdt
budowlanych, stwarzajgcych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz.
1256 z 2002 r.),

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
SST - 02 Scianki z ptyt gipsowo — kartonowych
(CPV 45421152-4)

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Scianek z oktadzinami z ptyt gipsowo — kartonowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majgce na celu wykonanie scianek z oktadzinami z ptyt gipsowo-kartonowych
w systemie lekkiej zabudowy szkieletowej {j:

— Scianki dziatowe z ptyt o grubosci 12,5 mm, na rusztach metalowych 100 mm, z
pokryciem obustronnym jednowarstwowo. Przestrzenie miedzy ptytami
wypetnione wetnhg mineralng grubosci 5 cm,

— przedscianka z pityt g/k na $cianie zewnetrznej na ruszcie pojedynczym
z ksztattownikdw.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z SST, oraz wytycznymi Inwestora.

2. MATERIALY

Materiaty na wykonanie $cianek dziatowych z oktadzinami z ptyt g-k winny spetniac¢
wymagania nosnosci, sztywnos$ci i wtasciwosci cieplno-wilgotnosciowych stawianych
przegrodom budowlanym. O nos$nosci konstrukcji i jej wytrzymatosci decydujg dane
techniczne stosowanych materiatow i wtasciwy sposdéb montazu przegrody. Wszystkie
materiaty  winny  by¢  dopuszczone do  stosowania w  budownictwie



i posiada¢ odpowiednie certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne
i atesty PZH i PPOZ, zgodnie z ustawg o wyrobach budowlanych.

Przy wykonywaniu $cianek dziatowych z oktadzinami z ptyt gipsowo-kartonowych
stosuje sie nastepujgce materiaty podstawowe:

a) do wykonania konstrukcji szkieletowej: ksztattowniki, tgczniki i wieszaki metalowe,
dostosowane do grubosci scianki wg systemu montazowego i wytycznych producenta,
b) do wykonania izolacji wewnetrznej Scianek: ptyty z wetny mineralnej o grubosci
zgodnej z wykonang konstrukcjg szkieletowa, stanowigce jej szczelne wypetnienie,

c) do wykonania oktadzin z ptyt gipsowo- kartonowych: ptyty gipsowo-kartonowe
ognioodporne o symbolu GKF grub. 12,5 mm (kolor kartonu jasno-szary, oznaczone
napisem czerwonym)

3. SPRZET
Roboty mozna wykonac¢ przy uzyciu sprzetu, przeznaczonego do wykonywania
robo6t wymienionych w specyfikacji.

4. TRANSPORT

Materiaty i elementy mogag by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

Podczas transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny byé zabezpieczone
przed uszkodzeniami lub utratg statecznosci.

Ptyty powinny by¢ pakowane w formie stoséw, uktadanych poziomo na kilku
podktadach dystansowych. Pierwsza ptyta od dotu winna spetnia¢ role opakowania
stosu. Kazdy ze stos6bw winien by¢ spiety tasmg stalowg dla usztywnienia,
w  miejscach  usytuowania podktadek. Pakiety winny Dbyé skladowane
w pomieszczeniach zamknietych i suchych, na réwnym, mocnym i ptaskim podktadzie.
Wysokos$¢ sktadowania — do pieciu pakietéw o jednakowej dtugosci jeden na drugim.

5. WYKONANIE ROBOT
Montaz oktadzin z ptyt g-k na s$cianach, na rusztach (konstrukcji szkieletowej) na
ruszcie metalowym:

— Wykonanie rusztu metalowego przy uzyciu profili sciennych, profili sufitowych,
profili o$cieznicowych i okiennych, potgczonych z podtozem specjalnymi
elementami tgczgcymi, standardowych dla danego systemu.

— Zapewnienie wiasciwosci cieplnych i akustycznych przegrody — utozenie w
przestrzeni pomiedzy fatami rusztu ptyt z wetny mineralnej o odpowiedniej
grubosci, dostosowanej do grubosci scianki i jej konstrukcji szkieletowe;j .

- Montaz ptyt gipsowo-kartonowych po obu stronach rusztu metalowego.

Warunki techniczne wykonywania rob6t:

— przed przystgpieniem do wykonywania Scianek dziatowych j.w. winny byé
wykonane wszystkie roboty stanu surowego, pomieszczenia winny byé
oczyszczone z gruzu i odpadéw budowlanych.

— w trakcie realizacji scianek dziatowych i oktadzin g-k j.w. nalezy zapoznac sie z
przebiegiem instalacji elektrycznych, wod-kan. i c.0., celem uwzglednienia
wykonania w $ciankach odpowiednich instalacji, podtgczen, wypustdéw, gniazd,
itp., ktére winny by¢ wykonane przed przystgpieniem do montazu oktadzin
z ptyt g-k na rusztach.



— konstrukcja rusztéw po jej wykonaniu i wypetnieniu wetng mineralng winna by¢
odebrana przez Inwestora jako robota zanikajgca.

— wszystkie styki ptyt winny opiera¢ sie na elementach konstrukcyjnych rusztu.
Styki powinny by¢ szczelne, rowne i wykonczone tasma uszczelniajgca.

- Wszystkie tgczniki i kotwy musza posiadac zabezpieczenie antykorozyjne lub byé
wykonane z materiatéw nierdzewnych lub ocynkowanych.

6. KONTROLA JAKOSCI

Czestotliwos¢ oraz zakres badan dla ptyt gipsowo-kartonowych powinna by¢ zgodna
z PN-B-79405 —Wymagania dla ptyt gipsowo - kartonowych.
W szczegdblnosci nalezy skontrolowac :
- jakos¢ ptyt g-k dostarczonych do miejsca wbudowania: rownos¢ powierzchni,
narozniki i krawedzie, wymiary ptyt, zgodnos¢ co do rodzaju ptyt (ognioodporne)
- prawidlowo$¢ wykonania rusztéw, jakos¢ i wytrzymatos¢ potgczen
i umocowania do podtoza,
— prawidtowos¢ i jakos¢ warstwy ocieplajgcej i akustycznej z wetny mineralnej ,
— prawidiowos$é, jakos¢ i estetyke wykonania oktadziny z piyt gipsowo-
kartonowych na $cianach i sufitach ,
— prawidtowos¢ i jako$¢ osadzenia oscieznic drzwiowych
- jakosc¢ koncowa wykonanych i wykohczonych przegréd budowlanych j.w. .

7. OBMIAR ROBOT

Powierzchnie suchych tynkéw oblicza sie w m? jako iloczyn diugosci $cian
w stanie surowym i wysokos$ci mierzonej od podtoza lub w-wy wyréwnawczej na stropie
do spodu stropu (sufitu) wyzszej kondygnacji.
Powierzchnie suchych tynkéw na stropie (suficie) oblicza sie w m? ich rzutu
w Swietle scian surowych na ptaszczyzne poziomg. Przy powierzchniach skosnych
uwzgledni¢ nalezy kat pochylenia.
Z fowierzchni nie potrgca sie kratek, drzwiczek i innych elementéw, mniejszych niz 0,5
m-.

8. ODBIOR ROBOT
Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ m. in.:

— atestacje dostarczonych elementéw,

— zachowanie dopuszczalnych tolerancji wymiarowych (wychylenie elementu w
pionie £2 mm, przesuniecie w poziomie £3 mm),

— sprawdzenie podstawowych wymiaréw geometrycznych,

— sprawdzenie prawidtowego wykonania spoin na stykach ptyt,

— sprawdzenie wichrowato$ci powierzchni

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest umowa zawarta pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-72/B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-79405 Wymagania dla ptyt gipsowo-kartonowych

Instrukcja montazu ptyt gipsowo- kartonowych Nida -Gips wyd. 2002 r .



Poradnik inzyniera i kierownika budowy wyd. 2004 r.

Wymagania jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie.
Ustawa Prawo Budowlane.

Ustawa o wyrobach budowlanych.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT

SST - 03 Tynki i okladziny wewnetrzne
CPV 45410000-4
CPV 45431200-9

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru  tynkéw i  okfadzin  wewnetrznych  ktére  zostang  wykonane
w ramach planowanej inwestyciji.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majgce na celu wykonanie tynkéw i oktadzin wewnetrznych. Obejmujg prace zwigzane
z dostawg materiatow, wykonawstwem i wykohAczeniem tynkdéw i oktadzin
wykonywanych na miejscu.

1.3. Zakres Robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza:

— szpachlowanie,

- wykonanie gtadzi gipsowej

— przygotowania podtoza pod oktadziny scienne,

- obtozenie fartuchéw z glazury przy umywalkach.
Powyzszy wykaz obejmuje zakres robo6t podstawowych. Oferent powinien przewidzie€ i
wyceni¢ ewentualne prace pomocnicze, konieczne do realizacji wymienionych prac
podstawowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej SST zgodne sg z odpowiednimi normami polskimi i
europejskimi oraz z OST.

1.5. Wymagania ogdlne dotyczace roboét

Ogblne wymagania dotyczgce robét podano w OST.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi, wykaz materiatbw, urzadzen i technologii
stosowanych przy wykonywaniu robét okreslonych umowa. Wykonawca robdt jest



odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
OST oraz poleceniami Inwestora.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne.
Ogblne wymagania stawiane materiatom podano w ST.

2.2. Woda (PN-EN 1008:2004)

Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazdg wode zdatng do picia, oraz wode z
rzeki lub jeziora. Niedozwolone jest uzycie wod $ciekowych, kanalizacyjnych
bagiennych oraz wod zawierajgcych ttuszcze organiczne, oleje i mut.

2.3. Tynki gipsowe
Suche mieszanki gipsowe, sktadajgce sie ze specjalnie dobranych spoiw, wypetniaczy i
domieszek modyfikujgcych wtasnosci robocze oraz cechy reologiczne zapraw.
Mieszanki te sg gotowe do uzycia natychmiast po zarobieniu wodg zarobkowa.
Modyfikowane spoiwa gipsowe ze wzgledu na przeznaczenie mozna podzieli¢ na:

- gipsy tynkarskie,

- gipsy szpachlowe,

- gtadzie.
Gipsy tynkarskie sg to mieszanki oparte na spoiwie gipsowym z dodatkiem wypetniaczy
mineralnych oraz chemicznych $rodkéw modyfikujacych, nadajgcych uzyskanej
zaprawie plastycznos¢, tatwos¢ obrébki i podnoszacych przyczepno$é do podtoza.
Poszczegoélne typy gipséw tynkarskich charakteryzuje r6zne zuzycie na kazdy mm
grubosci wyprawy: lekki - 0,8 kg/m? standard - 1,2 kg/m? oraz obrébka
i zastosowanie.
Obecnie stosowane sg nastepujgce typy gipséw tynkarskich:
- gips tynkarski maszynowy GTM przeznaczony do wykonywania
wewnetrznych wypraw tynkarskich sposobem zmechanizowanym,

— gips tynkarski maszynowy GTM lekki,

- gips tynkarski reczny GTR przeznaczony do recznego tynkowania,

— gips tynkarski cienkowarstwowy do wykonywania wypraw tynkarskich

0 grubosci 3-6 mm.

Wszystkie rodzaje gipsowych mieszanek tynkarskich sg przeznaczone do stosowania
na wszystkie podtoza mineralne (beton, cegta ceramiczna, cegta silikatowa, beton
komérkowy).
Tynkow gipsowych nie powinno sie wykonywac jedynie na podtozach drewnianych,
metalowych oraz z tworzyw sztucznych. Gipsy szpachlowe sg mieszankami na bazie
gipsu pétwodnego z dodatkiem wypetniaczy mineralnych oraz chemicznych srodkéw
modyfikujgcych. Zawierajg komponenty, dzieki ktorym uzyskane zaprawy sg plastyczne
i tatwe w obrobce. Gipsy szpachlowe typu G stuzg do wyrédwnywania
i szpachlowania podtozy gipsowych, np. ptyt gipsowych, tynkéw gipsowych. Gipsy
szpachlowe F przeznaczone sg do spoinowania potagczen pityt g-k wraz z siatkg
zbrojgcg oraz wypetnienia niewielkich uszkodzen powierzchni $cian i sufitdw z piyt
g-k wewnatrz pomieszczen. Gipsy szpachlowe B stosowane sg do wyrOownywania
podtozy wykonanych z betonu, tynkbw cementowych i cementowo-wapiennych oraz
wykonywania gtadzi na tych podtozach. Mogg by¢ naktadane na gtadkie podtoza



budowlane lub na odnawialne stare podtoza tynkarskie. Tynki cienkowarstwowe
i gtadzie sg to gotowe mieszanki produkowane na bazie spoiwa gipsowego lub maczki
anhydrytowej z dodatkiem wypetniaczy mineralnych oraz sktadnikbw poprawiajacych
plastycznos¢ i reologie. Gtadzie gipsowe i tynki cienkowarstwowe stuzg do
wykonywania pocienionych wypraw na rownych podtozach betonowych oraz na tynkach
cementowych i cementowo-wapiennych wewnatrz pomieszczen.

2.4. Plytki scienne
Ptytki glazurowane scienne 30 x 30 cm na zaprawie klejowe;j.

2.5. Klejdo ptytek

Kleje do mocowania ptytek ceramicznych muszg spetnia¢ wymagania PN-EN
12004:2002 lub odpowiednich aprobat technicznych. Zaprawy do spoinowania musza
spetnia¢ wymagania odpowiednich aprobat technicznych lub norm.

2.6. Zaprawa fugowa
Stosowac¢ zaprawe fugowg wodoodporna.

2.7. Silikon do fug
Stosowac silikon o dobrej przyczepnosci do podtozy na ktére bedzie nanoszony,
z dodatkiem srodka grzybobéjczego, w kolorze fugi.

2.8. Materialy pomocnicze

Materiaty pomocnicze do wykonywania oktadzin to:
- listwy dylatacyjne i wykonczeniowe,

- Srodki ochrony ptytek i spoin,

- srodki do usuwania zanieczyszczen,

- $rodki do konserwaciji oktadzin.

3.  SPRZET

3.1. Wymagania ogolne
Ogblne wymagania stawiane sprzetowi podano w OST.

3.2. Sprzet i narzedzia do wykonywania wyktadzin i oktadzin

Do wykonywania robét oktadzinowych nalezy stosowac:

- szczotki wtosiane lub druciane do czyszczenia podtoza,

- szpachle i pace metalowe lub z tworzyw sztucznych,

- narzedzia lub urzgdzenia mechaniczne do ciecia ptytek,

- szlifierki kgtowe,

- pite stotowg elekiryczng do ciecia ptytek z mozliwos$cig ciecia pod katem,

- pace zgbkowane stalowe lub z tworzyw sztucznych o wysokosci zgbkdéw 6-12 mm do
rozprowadzania kompozycji klejgcych,

- taty do sprawdzania réwnosci powierzchni,

- poziomnice,

- mieszadta koszyczkowe napedzane wiertarka elektryczna oraz pojemniki do
przygotowania kompozycji klejgcych,

- pace gumowe lub z tworzyw sztucznych do spoinowania,



- ggbki do mycia i czyszczenia,
- wkiadki (krzyzyki) dystansowe.

3.3. Wymagania szczegoétowe

Wykonawca powinien dysponowac nastepujgcym sprzetem:
- Srodkami transportu do przewozu materiatow,

- mieszarka do zapraw

- drobny sprzetem pomocniczym.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne
Ogblne wymagania stawiane transportowi podano w OST .

4.2. Wymagania szczegbétowe

Transport materiatbw do wykonania oktadzin nie wymaga specjalnych $rodkow
i urzadzen. Zaleca sie uzywac¢ do transportu samochoddéw pokrytych plandekami lub
zamknietych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone materiaty
w sposOb wykluczajgcy ich uszkodzenie. W przypadku duzych ilosci materiatow
zalecane jest przewozenie ich na paletach i uzycie do zatadunku i roztadunku tadunku
urzgdzen mechanicznych. Sktadowanie materiatbw podtogowych na budowie musi by¢
w pomieszczeniach zamknietych, zabezpieczonych przed opadami i minusowymi
temperaturami.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robét
Ogblne warunki wykonania rob6t podano w OST. Temperatura w pomieszczeniach, w
ktorych wykonuje sie tynki i oktadziny z ptytek ceramicznych nie powinna by¢ nizsza niz
5°C.
Do wykonywania tynkéw i oktadzin wewnetrznych mozna przystapi¢ dopiero po:

— wykonaniu $cianek dziatowych,

— obsadzeniu stolarki, przy czym powinna by¢ ona nalezycie zabezpieczona, po

zatozeniu instalacji i orurowan,
— zamurowaniu bruzd do przewoddéw instalacyjnych.

5.2. Ogolne zasady wykonywania tynkow

Przed przystgpieniem do wykonywania rob6t tynkowych powinny byé zakonczone
wszystkie roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane przebicia i bruzdy, osadzone
o$cieznice drzwiowe i okienne. Tynki nalezy wykonywac¢ w temperaturze nie nizszej niz
+5°C

5.3. Przygotowanie podtozy

Bezposrednio przed tynkowaniem podtoze nalezy oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz
usung¢ plamy z rdzy i substanciji ttustych. Plamy z substancji ttustych mozna usungé
przez zmycie 10% roztworem szarego mydta lub przez wypalenie lampg benzynowa.
Nadmiernie suchg powierzchnie podtoza nalezy zwilzy¢ woda.



5.4. Wykonywanie tynkéw gipsowych

Przed rozpoczeciem robdt tynkowych powinny by¢é ukonczone wszystkie roboty stanu
surowego, roboty instalacyjne podtynkowe i zamurowane wszelkie przebicia i bruzdy,
Podtoze powinno by¢ przygotowane w sposOb zapewniajgcy jak najlepsza
przyczepnosc¢ tynku. Tynk na catej powierzchni powinien byé Scisle zwigzany z
podtozem, a przy tynkach wielowarstwowych réwniez poszczegdlne warstwy tynku
powinny $cidle do siebie przylega¢ na catej powierzchni. Tynki powinny by¢ wykonane
w temperaturze otoczenia nie nizszej niz 5°C i pod warunkiem, ze w ciggu doby nie
nastgpi spadek temperatury ponizej 0°C. swieze tynki powinny byé zabezpieczone
przed gwattownym wyschnieciem przez zastanianie ich przed bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych praz przez ochrone przed wiatrem

5.5. Wykonywanie gtadzi szpachlowej

Szpachlowanie $cian ma na celu poprawienie ich wtasciwosci estetycznych oraz
technicznych. Do wykonania tych czynnosci uzywa sie szpachli gipsowych lub
akrylowych.

Przed przystgpieniem do szpachlowania nalezy odpowiednio przygotowaé podtoze. Od
prawidtowego przygotowania zalezy efekt koncowy oraz trwato$¢ wykonanych prac.
Podtoze kruche, pylgce nalezy zagruntowaé odpowiednim mleczkiem gruntujgcym, rysy
i pekniecia nalezy pogtebi¢ i poszerzy¢. Miejsca te wzmacnia sie wtapiajgc siatke z
wtokna szklanego zaprawg gipsowa. Tak przygotowane podtoze mozemy szpachlowaé
wczesniej wybrang szpachlg. Dla uzyskania gtadkiej powierzchni Sciany uzywamy
siatek $ciernych lub specjalnego papieru sciernego o numeracji od 100 do 150. Do
ostatecznego wygtadzenia powierzchni sciany mozna zastosowac¢ szpachle akrylowe.
S3 to gotowe masy szpachlowe,

ktore naktada sie cienka warstwa o grubosci ok. 1 mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci Rob6t podano w OST .

6.2. Wymogi szczegodtowe

Badania w czasie prowadzenia Robdét polegajg na sprawdzaniu przez Inwestora na
biezgco, w miare postepu Robdt, jakosci uzywanych przez Wykonawce materiatéw i
zgodnosci wykonywanych Rob6t z Dokumentacijg projektowg i wymaganiami OST.

W szczegdblnosci obejmuja:

- badanie dostaw materiatéw,

- kontrole prawidtowosci wykonania robét (geometrii i technologii),

- kontrole poprawnosci wykonania i skutecznosci uszczelnien,

- prawidtowosci wykonania podtoza

- przyczepnosci tynkéw do podtoza

- grubosci tynkéw

- wygladu powierzchni tynkéw

- wykonczenia tynkéw w newralgicznych miejscach

- ocene estetyki wykonanych robét.

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementdéw procesu



technologicznego oraz sprawdzenie zgodnosci dostarczonych przez Wykonawce
dokumentéw dotyczacych stosowanych materiatbw z wymogami prawa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru

Ogoblne zasady obmiaru podano w OST .

llos¢ wykonanych Robo6t okresla sie na podstawie Dokumentaciji Kosztorysowej
i pomiaru z natury.

7.2. Jednostka obmiaru
Jednostkg obmiaru wszystkich Robét objetych niniejszg OST jest metr kwadratowy [m?].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady przejecia Robot
Ogoblne zasady Przejecia Rob6t podano w OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne zasady ptatnosci

Forma ptatnosci ujeta jest w umowie zawartej pomiedzy Inwestorem
a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04320 Cement. Odbiorcza statystyczna kontrola jakosci.

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.

PN-B-14503 Zaprawy budowlane cementowo- wapienne.

PN-B-14504 Zaprawy budowlane cementowe.

PN-B-30020 Wapno budowlane. Wymagania.

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw.

PN-B-10121 Oktadziny z ptytek sSciennych ceramicznych szkliwionych. Wymagania i
badania przy odbiorze.

PN-B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-01302 Gips, anhydryt i wyroby gipsowe. Terminologia.

PN-EN 87 Ptytki i ptyty ceramiczne Scienne i podtogowe. Definicje, klasyfikacja, wtasciwosci
i znakowanie.

PN-EN 1322 Kleje do ptytek. Definicje i terminologia.

PN-EN ISO 10545 Ptytki i ptyty ceramiczne. Pobieranie probek i warunki odbioru.
PN-B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-30042 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, gips tynkarski i klej gipsowy.

PN-B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Ogolne zasady ochrony.
PN-EN 26927 Budownictwo. Wyroby do uszczelniania. Kity. Terminologia.

PN-B-01302 Gips, anhydryt i wyroby gipsowe. Terminologia.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT
SST 04 Roboty malarskie
CPV 45442100-8

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania [ odbioru powtok malarskich wewnetrznych zwigzanych
z zadaniem.

1.2. Zakres stosowania specyfikaciji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majgce na celu wykonanie wszystkich powtok malarskich. Obejmujg prace zwigzane z
dostawg materiatdw, wykonawstwem i wykonczeniem powtok, wykonywanych na
miejscu.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujgcych robot:
- przygotowanie podtoza — sciany, sufity, konstrukcje stalowe (czyszczenie,
odttuszczanie)

- malowanie $cian, sufitéw

- malowanie powierzchni metalowych (oscieznice)

- malowanie powierzchni drewnianych (drzwi wejsciowe)

- roboty zabezpieczajgce np. folia malarska

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi
Normami i Ogélng Specyfikacjg Techniczna.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robot

Ogblne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robét podano w Ogolnej Specyfikaciji
Technicznej. Niniejsza  specyfikacja obejmuje catos¢ robdét  zwigzanych
z wykonywaniem powtok malarskich oraz wszystkie roboty pomocnicze.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonania tych robét oraz ich zgodnosé
z umowa, kosztorysami, pozostatymi SST i poleceniami Inwestora.

2. MATERIALY
Ogblne wymagania dotyczgce materiatow i ich rodzaju podano w OST.

2.5. Farby budowlane gotowe
2.5.1. Farby niezaleznie od ich rodzaju powinny odpowiada¢ wymaganiom norm
panstwowych lub swiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie.



2.5.2. Farby olejne i ftalowe

Farba olejna do gruntowania ogélnego stosowania wg PN-C-81901:2002

— wydajnosc¢ — 6—-8 m2/dm3

— czas schniecia—12h

Farby olejne i ftalowe nawierzchniowe ogdlnego stosowania wg PN-C-81901/2002
— wydajnos¢ — 6—10 m2/dm3

2.5.3. Farba lateksowa

Farby lateksowe - produkty odporne na zmywanie i szorowanie zabrudzen. O tych
wiasciwosciach informujg parametry dwéch powszechnie stosowanych norm
odpornosci: PN-EN 13300 lub PN 92/C-81517. Klasyfikacja wg normy PN-EN 13300
zaktada badanie odpornosci farb wg normy 1ISO 11998. Zgodnie z nig farby dzieli sie na
klasy od pierwszej do piatej, ale tylko pierwsze dwie (klasa | i Il) pozwalajg na nazwanie
farby produktem o wysokiej odpornosci mechanicznej, a konkretnie odpornosci na
szorowanie na mokro.

Farba lateksowa odporna na zmywanie czy szorowanie powinna sie charakteryzowac
nastepujgcymi parametrami:

- klasa I'i Il lub 2000-5000 cykli mycia (norma odpornosci),

- wydajnos¢ na poziomie 10-15 m2/I przy jednokrotnym malowaniu,

- nie zo6tknie,

- wysoka sita krycia,

- dobra przyczepnos¢ do podtoza,

- nie kapigca.

2.6. Srodki gruntujace

2.6.1. Przy malowaniu farbami emulsyjnymi:

— powierzchni betonowych lub tynkéw zwyktych nie zaleca sie gruntowania, o ile
Swiadectwo dopuszczenia nowego rodzaju farby emulsyjnej nie podaje inaczej,

— na chtonnych podtozach nalezy stosowac do gruntowania farbe emulsyjng
rozcienczong wodg w stosunku 1:3-5 z tego samego rodzaju farby, z jakiej

przewiduje sie wykonanie powtoki malarskiej.

2.6.2. Przy malowaniu farbami olejnymi i syntetycznymi powierzchnie nalezy
zagruntowac rozcienczonym pokostem 1:1 (pokost: benzyna lakiernicza).

2.6.3. Srodek impregnacyjno-wzmacniajgcy do podtozy - Gieboko penetrujgcy grunt
"bezrozpuszczalnikowy"

2.7. Folia malarska
Folia poliet bud.ostonowa,gr.0,12-0,20mm.

3. SPRZET

Ogblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.
Wykonawca powinien dysponowaé¢ srodkami transportu do przewozu materiatéw oraz
drobnym sprzetem do wykonania rob6t objetych niniejszg ST.

Sprzet malarski: pedzle, watki, tasma malarska,



4, TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej.
Materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu gwarantujgcymi ich ochrone
przed zanieczyszczeniami i szkodliwym wptywem czynnikow atmosferycznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robét podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

Stare, zagrzybione powtoki malarskie usun i zmyj wodg z dodatkiem $rodka
dezynfekujgcego dostepnego na rynku (zgodnie z instrukcjg zamieszczong nha
opakowaniu tego srodka). Oczy$¢ za pomocg szczotki lub szpachli. Ewentualne ubytki i
spekania uzupetnij odpowiednig zaprawg.

Nastepnie ponownie zabezpiecz podtoze s$rodkiem dezynfekujgcym. Umytg
powierzchnie maluj dwukrotnie farbg. W przypadku nowych $cian, tynkéw przed
przystgpieniem do wszystkich prac malarskich nalezy sprawdzi¢ przygotowanie
podtozy. Nowe tynki muszg by¢é wysezonowane, roéwne, wolne od pytu
i zanieczyszczen. Przed uzyciem wyréb doktadnie wymieszaj. W razie potrzeby
rozciencz woda pitng w ilodci max. 5% obj. — farby akrylowe. Malowanie moze odbywac
sie pedzlami, watkami lub pistoletami natryskowymi Zalecana ilos¢ warstw 2. Drugag
warstwe naktadaj po wyschnieciu pierwszej farbg w postaci handlowej. Po zakonczeniu
malowania narzedzia umyj woda. Farby nanosi¢ zgodnie z wytycznymi producenta, w
co najmniej trzech warstwach az do osiggniecia wymaganej barwy, grubos$ci i faktury
powtok.

Przed przystgpieniem do malowania farba powinna by¢ doktadnie wymieszana.

W czasie malowania niedopuszczalne jest napowietrzanie malowanych powierzchni
cieptym powietrzem od przewoddw wentylacyjnych i urzadzen ogrzewczych.
Gruntowanie i dwukrotne malowanie scian i sufitbw mozna wykonac po:

— catkowitym ukonczeniu robét instalacyjnych (z wyjgtkiem montazu armatury
i urzgdzen sanitarnych),

— catkowitym ukonczeniu roboét elektrycznych,

— usunieciu usterek na stropach i tynkach.

5.1. Przygotowanie podtozy

5.1.1. Podtoze posiadajgce drobne uszkodzenia powierzchni powinny by¢, naprawione
przez wypetnienie ubytkow zaprawg. Powierzchnie powinny by¢ oczyszczone z kurzu i
brudu, wystajgcych drutdw, naciekow zaprawy itp. Odstajgce tynki nalezy odbi¢, a rysy
poszerzy¢ i ponownie wypetni¢ zaprawg cementowo-wapienng.

5.1.2. Powierzchnie metalowe powinny by¢é oczyszczone, odttuszczone zgodnie
z wymaganiami normy PN-ISO 8501-1:1996, dla danego typu farby podktadowe;.

5.2. Gruntowanie

5.2.1. Przy malowaniu farbami emulsyjnymi do gruntowania stosowaé farbe emulsyjng
tego samego rodzaju z jakiej ma by¢ wykonana powitoka lecz rozcienczong wodg w
stosunku 1:3-5.

5.2.2. Przy malowaniu farbami olejnymi i syntetycznymi powierzchnie gruntowac
pokostem.



5.2.3. Przy malowaniu farbami chlorokauczukowymi elementow stalowych stosuje sie
odpowiednie farby podktadowe.

5.3. Wykonywania powtok malarskich

5.3.2. Powtoki z farb emulsyjnych powinny by¢ niezmywalne, przy stosowaniu srodkow
myjgcych i dezynfekujgcych. Powioki powinny dawaé aksamitno-matowy wyglad
powierzchni. Barwa powtok powinna by¢ jednolita, bez smug i plam. Powierzchnia
powtok bez uszkodzen, smug, plam i sladéw pedzla.

5.3.3. Powtoki z farb i lakieréw olejnych i syntetycznych powinny mie¢ barwe jednolitg
zgodng ze wzorcem, bez smug, zaciekdw, uszkodzen, zmarszczen, pecherzy, plam
i zmiany odcienia. Powtoki powinny mie¢ jednolity potysk. Przy malowaniu
wielowarstwowym nalezy na poszczegdélne warstwy stosowac¢ farby w roznych
odcieniach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej.
Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementdéw procesu
technologicznego oraz sprawdzenie zgodnos$ci dostarczonych przez Wykonawce
dokumentéw dotyczacych stosowanych materiatbw z wymogami prawa.

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu:

- jakosc¢ zastosowanych materiatéw i wyrobow

- przygotowanie podtoza — podtoza wolne od zanieczyszczen, zagruntowane bez rys i
uszkodzen,

- spojnos¢ powtok malarskich z podtozem — powtoki powinny by¢ spojne na catej
powierzchni,

- grubos¢ powtoki malarskiej — min. 2 warstwy,

- faktura malowanej powierzchni — powtoka musi by¢ jednolita bez przebarwien,
zaciekow i rys,

- wykonczenie powtoki malarskiej na potgczeniach z innymi elementami — nie
malowanymi, miejscami przejs¢ kolorow muszg tworzy¢ linie prosta,

- koncowy efekt prac malarskich.

Naniesione powtoki muszg posiadac jednolitg barwe i fakture na catej powierzchni.
Niedopuszczalne jest wystepowanie nieréwnosci powierzchni, zaciekow, itp.

6.1. Powierzchnia do malowania

Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotowanej do malowania powinna
obejmowac:

— sprawdzenie wyglgdu powierzchni,

— sprawdzenie wsigkliwosci,

— sprawdzenie wyschniecia podtoza,

— sprawdzenie czystosci,

Sprawdzenie wygladu powierzchni pod malowanie nalezy wykonaé przez ogledziny
zewnetrzne. Sprawdzenie wsigkliwosci nalezy wykonac przez spryskiwanie powierzchni
przewidzianej pod malowanie kilku kroplami wody. Ciemniejsza plama zwilzonej
powierzchni powinna nastgpic¢ nie wczesniej niz po 3 s.



6.2. Roboty malarskie

Badania powitok przy ich odbiorach nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu ich
wykonania:

— dla farb emulsyjnych nie wczesniej niz po 7 dniach,

— dla pozostatych nie wczesniej niz po 14 dniach.

Badania przeprowadza sie przy temperaturze powietrza nie nizszej od +5°C przy
wilgotnosci powietrza mniejszej od 65%.

Badania powinny obejmowac:

— sprawdzenie wygladu zewnetrznego,

— sprawdzenie zgodnosci barwy ze wzorcem,

— dla farb olejnych i syntetycznych: sprawdzenie powtoki na zarysowanie i uderzenia,
sprawdzenie elastycznosci i twardosci oraz przyczepnosci zgodnie z odpowiednimi
normami panstwowymi.

Jesli badania dadzg wynik pozytywny, to roboty malarskie nalezy uzna¢ za wykonane
prawidtowo. Gdy ktérekolwiek z badan dato wynik ujemny, nalezy usung¢ wykonane
powtoki czesciowo lub catkowicie i wykonac powtérnie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robét

Ogodlne zasady dokonywania obmiarow rob6t podano w Ogdlnej Specyfikacji
Technicznej. Podstawg dokonywania obmiaréw, okreslajacg zakres prac
wykonywanych w ramach poszczegolnych pozyciji, jest zatgczony przedmiar robot.

7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostkg  obmiarowg robdét jest m2  powierzchni  zamalowanej wraz
z przygotowaniem do malowania podtoza, przygotowaniem farb, ustawieniem
i rozebraniem rusztowan lub drabin malarskich oraz uporzgdkowaniem stanowiska
pracy. llos¢ robot okresla sie na podstawie kosztorysu z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

7.2. Malowanie $cian i sufitow
Malowanie $cian i sufitéw nalezy oblicza¢ w m? w $wietle $cian surowych. Wysokosé
mierzy sie od wierzchu podtogi do spodu sufitu.

7.4. Malowanie scian i sufitow z profilami ciggnionymi lub ozdobami

Oblicza sie zwiekszajgc uzyskany wynik w zaleznosci od liczby profili i 0zddb. Jezeli
sciany sg gtadkie, powierzchnie ozdobnych faset nalezy doliczy¢ do powierzchni
malowanych sufitow.

7.5. Malowanie nadprozy

Przy malowaniu scianami $cian, jezeli nadproza sg réwniez malowane z powierzchni ich
nie potrgca sie otworéw do 3m, jezeli oscieza i nadproza sg malowane wowczas
potrgca sie powierzchnie otwordw, mierzong w swietle oscieznic lub muru, (jezeli otwory
nie posiadajg oscieznic). Nie potrgca sie jednak otworéw i miejsc niemalowanych o
pow. do 1m* Otwory ponad 3 m? potrgca sie doliczajgc powierzchnie malowana
osciezy.



8.  ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioréw rob6t podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej.
Roboty podlegajg warunkom odbioru wedtug zasad podanych ponize;j.

8.1. Odbidr podioza

Zastosowane do przygotowania podtoza materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w normach panstwowych lub swiadectwach dopuszczenia do stosowania w
budownictwie. Podtoze, posiadajgce drobne uszkodzenia powinno by¢ naprawione
przez wypetnienie ubytkbw zaprawag cementowo-wapienng do robdt tynkowych lub
odpowiednig szpachléwka. Podtoze powinno by¢ przygotowane zgodnie z
wymaganiami podanymi w specyfikacji. Jezeli odbiér podtoza odbywa sie po dtuzszym
czasie od jego wykonania, nalezy podtoze przed gruntowaniem oczyscic.

8.2. Odbiér robot malarskich

8.2.1. Sprawdzenie wyglagdu zewnetrznego powlok malarskich polegajace na
stwierdzeniu rownomiernego roziozenia farby, jednolitego natezenia barwy
i zgodnosci ze wzorcem producenta, braku przeswitu i dostrzegalnych skupisk lub
grudek nieroztartego pigmentu lub wypetniaczy, braku plam, smug, zaciekow, pecherzy
odstajgcych  ptatbw  powloki, = widocznych  okiem  $ladéw pedzla itp.,
w stopniu kwalifikujgcym powierzchnie malowang do powitok o dobrej, jakosci
wykonania.

8.2.2. Sprawdzenie odpornosci powtoki na wycieranie polegajgce na lekkim,
kilkakrotnym potarciu jej powierzchni miekka, wetniang lub bawetniang szmatkag
kontrastowego koloru.

8.2.3. Sprawdzenie odpornosci powtoki na zarysowanie.

8.2.4. Sprawdzenie przyczepnosci powtoki do podtoza polegajgce na probie poderwania
ostrym narzedziem powtoki od podtoza.

8.2.5. Sprawdzenie odpornosci powtoki na zmywanie wodg polegajgce na zwilzaniu
badanej powierzchni powtoki przez kilkakrotne potarcie mokrg miekkg szczotkg lub
szmatka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest umowa pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.

10. PRZEPISY | DOKUMENTY ZWIAZANE

PN-B-01302 Gips, anhydryt i wyroby gipsowe. Terminologia.

PN-B-30042 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, gips tynkarski i klej gipsowy.

PN-EN 971-1 Farby i lakiery. Terminy i definicje dotyczace wyrobdw lakierowych. Terminy
ogolne.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja i pobieranie prébek.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-62/C-81502 Szpachléwki i kity szpachlowe. Metody badan.

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane.

PN-C 81911:1997 Farby epoksydowe do gruntowania odporne na czynniki chemiczne



PN-C-81901:2002 Farby olejne i alkidowe.

PN-C-81608:1998 Emalie chlorokauczukowe.

PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne stosowane wewnatrz.

PN-C-81911:1997 Farby epoksydowe do gruntowania odporne na czynniki chemiczne.
PN-C-81932:1997 Emalie epoksydowe chemoodporne.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SST 05 - Stolarka drzwiowa
CPV 45421131-1

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i  odbioru rob6t montazu  stolarki  drzwiowej  zwigzanych
z realizacjg zadania

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majgce na celu montaz drzwi wewnetrznych Obejmujg prace zwigzane z dostawag
materiatdw i montazem drzwi.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujgcych robot:

- montaz drzwi wewnetrznych przesuwnych z prowadnicg gérng ok.1,80 x 2,0 m — 1 kpl
- montaz drzwi wewnetrznych ptytowych petnych ok. 80x200 cm (drzwi Inwestora) — 1
kpl

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi
Normami i Ogélng Specyfikacjg Techniczna.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robét podano w Ogolnej Specyfikaciji
Technicznej.  Niniejsza  specyfikacja obejmuje  catos¢ robdt zwigzanych
z montazem drzwi wewnetrznych oraz wszystkie roboty pomocnicze.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania tych robét oraz ich zgodnosé
Z umowa, i poleceniami zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstepstw od tych dokumentédw wymaga akceptacji zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

2. MATERIALY

2.1. 0Ogodlne wymagania dotyczace materiatow



Ogb6lne wymagania dotyczace materiatéw i ich rodzaju podano w Ogdlnej Specyfikaciji
Techniczne;.

2.2. Drzwi
— Drzwi przesuwne wewnetrzne petne, fabrycznie wykonczone wraz
z prowadnicg gérng — brgzowe o wymiarach ok. 1,80 x 2,0 m
— Drzwi wewnetrzne ptytowe petne o wymiarach ok. 0,80 x 2,0 m
Wbudowac nalezy drzwi kompletne wykonczone, wraz z okuciami.

2.3. Okucia

Kazdy wyrob stolarki winien by¢ wyposazony w okucia zamykajgce, taczace,
zabezpieczajgce i uchwytowo-ostonowe.

Okucia powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych, a w przypadku braku
takich norm — wymaganiom okreslonym w $wiadectwie ITB dopuszczajacym do
stosowania wyroby stolarki budowlanej wyposazone w okucie, na ktére nie zostata
ustanowiona norma.

3. SPRZET

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.
Wykonawca powinien dysponowac¢ s$rodkami transportu do przewozu materiatéw,
drobnym sprzetem potrzebnym do montazu i demontazu okien i drzwi.

4, TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej.
Materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu gwarantujgcymi ich ochrone
przed  uszkodzeniami  mechanicznymi,  szkodliwym  wptywem  czynnikdéw
atmosferycznych oraz przesunieciem lub utratg stateczno$ci.

Kazda partia wyrobow przewidziana do wysytki powinna zawieraé wszystkie elementy
przewidziane normg lub projektem indywidualnym. Okucia nie zamontowane do wyrobu
przechowywacé i transportowa¢ w odrebnych opakowaniach. Elementy do transportu
nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanie.
Zabezpieczone przed uszkodzeniem elementy przewozi¢ w miare mozliwosci przy
uzyciu palet lub jednostek kontenerowych.

Elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inzyniera, oraz zabezpieczone przed uszkodzeniami,.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.

5.2. Sprawdzenie stolarki

Przed wbudowaniem stolarki nalezy sprawdzic¢, czy:

- naroza skrzydta sg prawidtowo sklejone i wykazujg katy proste,

- uszczelki sg prawidtowo osadzone w ramionach skrzydet (np. nie sg wyrwane,
zanieczyszczone),



- okucia sg prawidtowo osadzone, nie wykazujg uszkodzen i dobrze dziataja.
5.4. Montaz stolarki

5.4.1. Przygotowanie osciezy.

Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania oscieza,
do ktérego ma przylegac¢ oscieznica. W przypadku wystepujgcych wad w wykonaniu
oscieza lub zabrudzenia powierzchni oscieza, oscieze nalezy naprawi¢ i oczyScic.
Skrzydta drzwiowe i oscieznice powinny mie¢ usuniete wszystkie drobne wady
powierzchniowe, np. pekniecia, wyrwy.

Wymienione ubytki nalezy wypetni¢ kitem syntetycznym (ftalowym). Dokfadnosé
wykonania osciezy powinna odpowiada¢ wymogom dla robot murowych Oscieznice
mocowac¢ za pomocg kotew lub hakdéw osadzonych w osciezu. Oscieznice nalezy
zabezpieczy¢ przed korozjg biologiczng od strony muru.

Szczeliny miedzy oscieznicg a murem wypetni¢ materiatem izolacyjnym dopuszczonym
do tego celu swiadectwem ITB.

Przed trwatym zamocowaniem nalezy sprawdzi¢ ustawienie oscieznic w pionie
i poziomie, w wypadku bram bezoscieznicowych sprawdzi¢ ustawienie zawiaséw
kotwionych w osciezu.

Po zmontowaniu bramy doktadnie zamkng¢ i sprawdzic luzy.

Nalezy uzupetni¢ tynki osciezy lub obtozy¢é je ptytami gipsowo - kartonowymi
i pomalowac¢ oscieza wewnetrzne farbg emulsyjng do wymalowan wewnetrznych w
kolorach pomieszczen (biaty i pastele).

5.4.2.Montaz drzwi przesuwnych

- Nalezy zamontowac¢ profil stalowy — nadproze. Montaz prowadnicy do
nadproza. Prowadnica odpowiada za ptynnos$¢ poruszania sie skrzydta, ktére
przemieszcza sie wzdtuz prowadnicy,

- Montaz wdzkoéw — elementy umieszczone w prowadnicy, dzieki ktorym mozliwe
jest przesuwanie sie skrzydta. Wozek moze posiadac¢ konstrukcje kulkowg lub
rolkowa,

- Montaz ogranicznikbw wychylenia i otwarcia — elementy, ktére mocujemy na
podtodze. Ich zadaniem jest stabilizowanie toru jazdy skrzydta, utrzymanie go w
pionie, a takze bezpieczne wyhamowanie na koncu toru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Badania w czasie prowadzenia robét polegajg na sprawdzaniu przez Inwestora na
biezgco, w miare postepu robdt, jakosci uzywanych przez Wykonawce materiatow.
W szczegdblnosci obejmuja:

- sprawdzenie jakosci materiatéw z ktérych zostata wykonana stolarka

— sprawdzenie zgodnosci cech stolarki drzwiowej z deklarowanymi;

— sprawdzenie zgodnosci wymiardw,

— sprawdzenie pionowosci zamontowanych drzwi i poprawnos¢ zamykania;
(otwarte skrzydto ma pozostawaé w pozycji otworzonej, nie moze sie
samoczynnie otwiera¢ ani zamykac);

— szczelnosé stykdbw z murami;



- sprawdzenia dziatania skrzydet i elementow ruchomych, okué, ciegien oraz ich
funkcjonowania;

— sprawdzenie prawidtowosci osadzenia i uszczelnienia

- Sprawdzenie prawidtowosci wykonania wewnetrznych tynkéw osciezy pod

wzgledem estetycznym (bezwzgledna liniowos¢, brak  zagtebien
i odwarstwien), jednorodnos¢ struktury uzupetnionego tynku =z tynkiem
pierwotnym;

— ocene estetyki wykonanych robét.
Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu
technologicznego oraz sprawdzenie zgodnos$ci dostarczonych przez Wykonawce
dokumentéw dotyczacych stosowanych materiatbw z wymogami prawa.
Zasady kontroli jakosci powinny by¢é zgodne z wymogami PN-88/B-10085 dla stolarki
okiennej i drzwiowej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady prowadzenia obmiarow robot

Ogoblne zasady dokonywania obmiarow rob6t podano w Ogdlnej Specyfikacji
Technicznej. Podstawg dokonywania obmiaréw, okreslajacg zakres prac
wykonywanych w ramach poszczegolnych pozyciji, jest zatgczony przedmiar roboét.

7.2. Jednostki obmiarowe
Jednostkg obmiarowg jest szt. montowanych drzwi.

8.  ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioréw robét podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Wszystkie roboty wymienione w SST podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest umowa pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.
9. PRZEPISY | DOKUMENTY ZWIAZANE

PN-B-02100 Skrzydta i okucia stolarki budowlanej prawe i lewe. Okreslenia.
PN-B-05000 Okna i drzwi. Pakowanie, przechowywanie i transport.
PN-B-91000 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Terminologia.

PN-EN 26927 Budownictwo. Wyroby do uszczelniania. Kity. Terminologia.
PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

PN-B-30150:97 Kit budowlany trwale plastyczny.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SST 06 Wyktadziny podiogowe
CPV 45432111-5

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1 Przedmiot specyfikaciji
Przedmiotem niniejszej Szczegbtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace realizacji robét polegajgcych na utozeniu wyktadziny podtogowej dywanowe;.

1.2 Zakres stosowania specyfikaciji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci majgce na
celu wykonanie rob6t szczegdtowo w niej opisanych.

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja
W ramach robét przewiduje sie wykonanie nastepujgcych prac:
— ufozenie nowej wyktadziny w wybranej przez Zamawiajgcego kolorystyce
i konfiguraciji,
- utozenie listew przysciennych z PCV, klejonych.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST, sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi
Normami i Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych/

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robo6t oraz ich zgodnosc
z umowg, dokumentacjg projektowg, i poleceniami Zamawiajgcego. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstepstw od zapiséw zawartych w tych dokumentach wymaga akceptaciji
Zamawiajgcego.

2. MATERIALY | URZADZENIA

2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw i urzadzen.
Ogblne wymagania dotyczgce materiatow i ich rodzaju, podano OST
Materiaty stosowane do wykonania robét zwigzanych z wymiang wykfadziny powinny
miec:
» oznakowanie znakiem CE, co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze
zharmonizowang normg europejskg wprowadzong do zbioru Polskich Norm,
z europejskg aprobatg techniczng lub krajowg specyfikacjg techniczng panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego,
uznang przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi,
albo
» deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, wydang przez
producenta, jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobdéw



majgcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, okreslonym przez
Komisje Europejska, albo

» oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza, ze sg to wyroby niepodlegajgce
obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci z
Polska Normg lub aprobatg techniczng, bgdz uznano za ,regionalny wyrdb
budowlany”,

* podany na opakowaniu termin przydatnosci do uzycia.

2.2 Wyktadzina:

Igtowana wyktadzina dywanowa wrolkach o twardym splocie iglowanym, do
pomieszczen o wysokiej intensywnosci uzytkowania. Wyktadzina odporna na dziatanie
mebli narolkach z atestem do stosowania w obiektach uzyteczno$ci publiczne;.
Wykonawca przedtozy Zamawiajgcemu palete koloréw. Zamawiajacy
z przedstawionej palety kolorow, w terminie do 7 dni dokona wyboru wykfladzin na
poszczegblne pomieszczenia.

2.3 Listwy przyscienne
Listwa podtogowa PCV.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST

3.2 Sprzet niezbedny do wykonania robot

Rodzaje sprzetu uzywanego do robdét montazowych pozostawia sie do uznania
Wykonawcy, po uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia niegwarantujgce zachowania wymagan
jakosciowych robdt i przepiséw BIOZ zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robot.

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogblne wymagania dotyczgce transportu podano OST

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady prowadzenia robot
Ogoblne zasady prowadzenia robét podano w OST

5.2 Wyktadziny dywanowa rulonowa (igtowana)
Przygotowanie podtoza:

Poditoze nalezy przygotowac tak, aby byto gtadkie, suche, bez peknie¢ i szczelin,
oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen i przygotowane zgodnie z przepisami




budowlanymi. W przypadku powstania w trakcie prowadzonych prac demontazowych
uszkodzen posadzki nalezy je uzupetnic.

Uktadanie wyktadzin podtogowych:

Przystepujgc do uktadania arkuszy materiatu w tym samym pomieszczeniu nalezy
dopilnowaé, aby materiat pochodzit z rolek o tym samym numerze seryjnym.

Klejenie i mocowanie wyktadziny

Nalezy stosowa¢ klej do wyktadziny dywanowej (tekstylnej). Klejenie nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie zinstrukcjg producenta kleju. Po roztozeniu przycietej
wyktadziny nalezy zwing¢ jg do potowy wzdtuz a nastepnie rozprowadzi¢ klej za
pomoca pacy zgbkowanej w zalecanym rozmiarze, tak, aby zapewni¢ odpowiednig jego
ilos¢. Wyktadzina powinna by¢ klejona pod catg powierzchnig. Po wstepnym
przeschnieciu kleju mocno docisng¢ wyktadzine do poditoza. Nastepnie klei¢ druga
potowe arkusza.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogoblne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w OST.

7. WYNAGRODZENIE WYKONAWCY ZA WYKONANE ROBOTY
Podstawg ptatnosci jest umowa pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.

8. ODBIORY ROBOT | PLATNOSCI

Odbiér stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
zakresu (ilosci), jakosci i zgodnosci z dokumentacjg projektowg. Odbidr przeprowadza
komisja powotana przez Zamawiajgcego, na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiaréw oraz spostrzezen z dokonanej wizji lokalnej.

Wykonawca obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastepujace dokumenty:

» dokumenty $wiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego stosowania
uzytych materiatow i wyrobéw budowlanych ( aprobaty techniczne, certyfikaty i
deklaracje zgodnosci),

* instrukcje producentow dotyczgce zastosowania materiatow,

9. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWIAZANE
Wszystkie roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce przepisami,
regulacjami i wytycznymi. Najwazniejsze z nich to:

Dz.U.2018.0.1202 t.j. - Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane

Dz.U.2018.0.1986 t.j. - Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zaméwien publicznych
Dz.U.2019.0.266 t.j. - Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
Dz.U.2018.0.799 t.j. - Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska
Dz.U.2010.109.719 - Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7
czerwca 2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych
i terenow

Dz.U.2018.0.2068 t.j. - Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH
CZESC:
Wewnetrzne instalacje sanitarne: wod-kan, c.o,
wentylacja



CZESC OGOLNA

1. WSTEP

1.1Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
dotyczace wykonania i odbioru robdt instalacji wod-kan, co i wentylacji zwigzanych z
adaptacja pomieszczen w budynku Rektoratu Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach ul. Al.
1000-lecia P.P. nr 7.

1.2Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja techniczna wchodzi w sklad dokumentacji przetargowej i stanowi
jeden z dokumentow kontraktowych przy zleceniu i realizacji robot zwigzanych.
Nazwa i lokalizacja inwestycji zostata podana w tytule dokumentacji.

1.3Zakres robot objetych Specyfikacjq Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne dotyczace realizacji
robot wewnetrznych instalacji: wod.-kan. co i wentylacji.c.w.u., c.0., sprezonego powietrza,
wentylacji mechanicznej i s3 zgodne z zapisami ustawy Prawo zamdwien publicznych oraz
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

1.4 Okreslenia podstawowe (tj. definicje poje¢ uzywanych w Specyfikacji
Technicznej)

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do reprezentacji w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys $lepy.

Kosztorys $lepy - opis robdt w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem ilosci.
Materiaty - wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania robdt zgodne z
dokumentacjg projektowo-kosztorysowg, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.

1.5.1 Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy
plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze petnej dokumentacji kontraktowe;j.

1.5.2 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego co najmniej dwa komplety dokumentacji budowlanej
— czes$¢: projekty wykonawcze. Dokumentacja ta zawieraC bedzie rysunki, obliczenia i
dokumenty zgodne z rozporzadzeniem podanym w pkt. 1.3. Dokumentacje powykonawczg
Wykonawca sporzadzi na wtasny koszt, chyba ze umowa bedzie stanowi¢ inacze;j.

1.5.3 Zgodno$¢ robét z dokumentacig projektows i specyfikacig techniczna.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Zamawiajgcego stanowi¢ beda cze$¢ umowy, a
wymagania wyszczegolnione chocby w jednym z nich beda obowigzujace dla
Wykonawcy, tak jakby byly w caltej dokumentacji. Wykonawca nie moze
wykorzystywac biedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajacego, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiarow jest
wazniejszy od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonywane roboty oraz
dostarczone materialy musza by¢ zgodne z dokumentacjq projektowa i
specyfikacjq techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i
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specyfikacji technicznej powinny by¢ uwazane za wielkosci docelowe, od ktorych

dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu.

1.5.4 Zabezpieczenie materiatdw i sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczyé uzywany przy realizacji zadania sprzet i materiaty

zgodnie z wytycznymi ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajgcego projekcie organizacji

zaplecza i robdt. Koszt zabezpieczenia i dozorowania placu budowy ponosi wykonawca na

podstawie odrebnej umowy o ochronie mienia z Generalnym Wykonawca.

1.5.5 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca robot instalacyjnych ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot

wszelkie przepisy dotyczace ochrony S$rodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete

odpowiednie $rodki zabezpieczajgce przed:

. zanieczyszczeniami  zbiornikdw i ciekdw wodnych pytami, paliwami, olejami,
chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,

. przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,

. przekroczeniem norm hatasu,

. mozliwoscig powstania pozaru.

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi

przepisami ochrony S$rodowiska obcigzajg Wykonawce robdt. Wody powierzchniowe i

gruntowe nie mogg by¢ zanieczyszczone w czasie robot. Baza sprzetu i transportu moze

zostac zlokalizowana na te-renie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii projektu

organizacji zaplecza przez lokalne stuzby ochrony s$rodowiska. Wykonawca nie powinien

stosowac innej technologii robdt niz okreSlona przez Zamawiajgcego pod rygorem ich

wstrzymania.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie

odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji

robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do

uzycia. Nie dopuszcza sie materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu

wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami

1.5.8 Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem instalacji i

urzadzen w czasie trwania budowy.

1.5.9 Ograniczenia obcigzen osi pojazdéw.

Wykonawca dostosuje sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie

materiatow i wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe

wszelkich robot i materiatdw uszkodzonych w wyniku przewozu nadmiernie obcigzonych

pojazddw i tadunkdw.

1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz

sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz

dla zapewnienia bezpieczefstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z

wypetnieniem wymagan okreSlonych powyzej nie podlegajg oddzielnej zaptacie i s3

uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia

uzywane do robdt od daty ich rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot

przez Zamawiajgcego. Wykonawca bedzie utrzymywacC roboty do czasu ostatecznego

odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby obiekty i budowle lub ich

elementy byty w zadawalajgcym stanie przez caty czas do momentu odbioru ostatecznego

1.5.12 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw.
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Wykonawca zobowigzany jest znal wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktdre sy w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za ich przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw
patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan odnosnie
ich  wykorzystywania, a o swoich dziataniach w sposéb ciggly bedzie informowat
Zamawiajgcego.

1.5.13 Réwnowaznos$¢ norm i przepisdw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spetnia¢ majg
materiaty, sprzet i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepisow, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Mogg by¢ réwniez stosowane
inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajgce zasadniczo réwny lub wyzszy poziom
wykonania, pod warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajgcego.

2. MATERIALY

2.1. Materiatly nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego. Kazdy rodzaj robdt, w
ktorym znajdujg sie nie dopuszczone, nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.2 Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wbudowania byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwos¢ do robot i byty
dostepne do kontroli przez Zamawiajgcego. Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym lub
poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Jakikolwiek sprzet, maszyny i
urzadzenia oraz narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdw umowy, zostang przez
Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do roboét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktdre nie
wplyng niekorzystnie na jakoS¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
materiatow. ]

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos$¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem organizacji robdt oraz
poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w
planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementdw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Zamawiajgcego.
5.2 Wspotpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig
robot, oceng jakosci materiatdow i postepem robdt, a ponadto we wszystkich sprawach
zwigzanych zinterpretacja dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej oraz
dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Jest on
upowazniony rowniez do kontroli wszystkich robdt i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wiaczajagc przygotowanie i produkcje
materiatow. ] ]

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot.
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Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakos$¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jakosé
materiatdw. Zapewni on odpowiedni system kontroli wtgczajac personel, sprzet.
6.2 Badania i pomiary.
Wszystkie badania i pomiary musza by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury (np. warunki producentéw
urzadzen) zaakceptowane przez Zamawiajgcego. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub
badan Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Zamawiajacego.

6.3 Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore spetniajg wymagania Ustawy

z dnia 16.04.2004 r. w wyrobach budowlanych, a w szczegolnosci te, ktére posiadajg w

zakresie wymagan podstawowych:

. certyfikat CE lub na znak bezpieczenstwa (dla wyrobéw krajowych) wskazujacy, ze
zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreSlonymi na podstawie stosownych
norm zharmonizowaych lub europejskich aprobat technicznych badZz krajowa
specyfikacjg techniczng uznang przez Komisje Europejskg za zgodna z wymaganiami
podstawowymi,

. deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej dla wyrobdw majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, umieszczonych w okre$lonym przez
Komisje Europejska wykazie.

W przypadku stosowania wyrobow budowlanych, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy

wyrobu albo wyrobu budowlanego, ktdrych wtasnosci uzytkowe, odnoszace sie do wymagan

podstawowych, roznig sie istotnie od witasciwosci okreslonych w Polskiej Normie wyrobu,
objetego mandatem udzielonym przez KE na opracowanie norm zharmonizowanych lub
wytycznych do europejskich aprobat technicznych lub wyrobu objetego wykazem ministra
wiasciwego do spraw budownictwa, Wykonawca powinien przedstawic ich wazne (aktualne)

Aprobaty Techniczne.

6.4 Dokumenty Budowy.

Dokumenty budowy: protokoty przekazania placu budowy, umowy cywilnoprawne z osobami

trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty odbioru robot,

protokoty z narad i ustalen, korespondencja na budowie. Dokumenty powinny byc
przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposéb
przewidziany prawem. Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla

Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot okresla faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacjg

projektowg i specyfikacjg techniczng. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiardw.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i w czasie okresSlonym w

umowie.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot musi zyskac

akceptacje Zamawiajgcego. Jezeli sprzet wymaga badan atestujgcych to Wykonawca bedzie

posiadac wazne Swiadectwa legalizacyjne lub Swiadectwa wzorcowania.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréow robot.
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W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegajq
nastepujagcym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajgcego przy udziale
Wykonawcy:

a) odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b)  odbidr czesciowy,

c¢)  odbidr ostateczny,

8.2 Odbior robot zanikajacych.

Odbioér robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robdt, ktdére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany
w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogoinego postepu robdt. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.

S.01.00.00 ]
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
WEWNETRZNE] INSTALACII WODY I KANALIZACJII SANITARNE]
Kod CPV: 45330000-9 Hydraulika i roboty sanitarne

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
roboét instalacji wod-kan zwigzanych z adaptacja pomieszczen w budynku Rektoratu
Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach ul. Al. 1000-lecia P.P. nr 7.

1.2 Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna wchodzi w sklad dokumentacji przetargowej i stanowi
jeden z dokumentow kontraktowych przy zleceniu i realizacji robot zwigzanych.
Nazwa i lokalizacja inwestycji zostata podana w tytule dokumentacji.

1.3Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji robot:

. instalacji wody uzytkowej: zimnej, cieptej i cyrkulacji,

. kanalizacji sanitarnej,

1.4. Odpowiedzialnos¢ Wykonawcy robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania raz ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogdlne warunki
dotyczace robdt podano w czesci ogdinej specyfikacii.

2. MATERIALY

2.l. Ogoéine wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania.
Warunki podano w czesci ogdlnej specyfikacji technicznej.

2.2. INSTALACJIE WODY UZYTKOWEJ: ZIMNEJ, CIEPLE] I CYRKULACIL.

Ksztattki mosiezne i stalowe ocynkowane rézne,

Baterie umywalkowe wraz z zaworami odcinajgcymi

2.3. INSTALACIA KANALIZACII SANITARNEJ]

Rury i ksztattki z PVC kielichowe prod. WAVIN / MAGNAPLAST / REHAU lub réwnowazne,
rury klasy ogniowej B1 wg DIN 4102 (trudnopalny, w przypadku pozaru nie przenoszacy
ognia na inne elementy budynku), odporne na temperature do 95°C, odporne na Scieki
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chemiczne (od pH2 do pH12), tgczone poprzez kielichy. SzczelnoS¢ zapewniona fabrycznie

poprzez zamontowang uszczelke dwuwargowg z pierscieniem rozprezajgcym. uszczelki

(twardosc¢ 60 +5 Shore’a).

Umywalki

3. SPRZET

Do wykonania robdt montazowych instalacji wewnetrznej wod.-kan. i c.w.u. Wykonawca

powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania ze specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi

z uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych, szczegdlnie w zakresie instalacji z

rur stalowych ocynkowanych ze szwem, rur z tworzywa sztucznego wielowarstwowych z

wkfadkg aluminiowg, rur i ksztattek z PP. Do robdt montazowych i izolacyjnych Wykonawca

winien dysponowad systemem rusztowan przejezdno-przesuwnych / podnos$nikami
nozycowymi.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czesci ogdinej specyfikaciji

technicznej. Dobodr transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢é w uzgodnieniu z

Zamawiajgcym. i

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.10golne zasady wykonywania robot.

Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w czesci ogdinej specyfikacji technicznej.

5.2Instalacja wod.-kan. i c.w.u:

. Do montazu przewoddw w rur stalowych ocynkowanych ze szwem (PN-82/H-74200)
korzystaC z tacznikow z zeliwa ciggliwego biatego (PN-76/H-74392), potaczenia
gwintowane nalezy uszczelnia¢ przy uzyciu tasmy teflonowej, past uszczelniajgcych lub
przedzy z konopi. Do potgczen przewoddw dla wody pitnej nie wolno uzywac minii lub
farb miniowych. Rury stalowe mozna faczy¢ przy pomocy tgcznikédw gwintowych lub
kotnierzowych. Zmiany kierunku prowadzenia przewoddw nalezy wykonywacé wytgcznie
przy uzyciu tgcznikdw, niedopuszczalne jest giecie rur stalowych ocynkowanych.

. Pofgczenia rur z tworzyw sztucznych wodociggowych nalezy wykonywac za pomocq
tgcznikéw zaprasowywanych lub zaciskanych. Przy wykonywaniu potgczen z armaturg
nalezy stosowac gwintowane taczniki przejsciowe. W zaleznosci od Srednicy rury,
zmiany kierunkéw prowadzenia przewodow nalezy wykonywac przy uzyciu tgcznikow
lub giecia. Przewody prowadzone w bruzdach powinny by¢ izolowane i montowane na
wspornikach i uchwytach w sposob zabezpieczajacy je przed zetknieciem ze Sciankami
bruzd. W miejscach przejscia przewoddéw wodociggowych przez przegrody budowlane i
tawy fundamentowe powinny by¢ osadzone tuleje ochronne wypetnione materiatem
plastycznym (wyjatek stanowig przejscia przez przegrody stanowigce strefe oddzielenia
ppoz., w ktorych bedg stosowane atestowane masy prod. Hilti, dla ktorych sposob
wykonania przejscia zostat narzucony w aprobacie technicznej). W miejscach tych nie
moze byC pofaczenia rur.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakosci robét.

6.2 Zasady kontroli jakosci robét.

6.3 Pobieranie probek.

6.4 Badania i pomiary.

6.5 Raporty z badan.

6.6 Badania prowadzone przez Zamawiajgcego.

6.7 Certyfikaty i deklaracje.

6.8 Dokumenty budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robét

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Zgodnie ze specyfikacjg 0gding i specyfikacjg robét.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1 Odbior czesciowy:

a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddaé elementy urzadzen instalacji, ktérych w wyniku
postepu robdt, sprawdzenie jest niemozliwe Ilub utrudnione w fazie odbioru
koncowego,

b)  kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czeSciowego powinien by¢ sporzadzony
protokot i dokonany zapis w dzienniku budowy.

8.20dbior koncowy:

a) przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzenia cieptej wody nalezy
przedtozy¢ protokoty odbiordw czeSciowych i préb szczelnosci, a takze sprawdzi¢
zgodno$¢ stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych  odstepstw  oraz  wymaganiami  odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkdw technicznych,

b)  przy odbiorze urzadzenia instalacji kanalizacyjnej nalezy przedtozy¢ protokdt odbiorow
czeSciowych i prob szczelnosci,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie

czynno$ci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty

w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.

NORMY:

PN-81/B-10700.00 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Wspdlne wymagania i badania.

PN-81/B-10700.01 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.

PN-81/B-10700.02 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej i cieptej z rur stalowych
ocynkowanych.

PN-81/B-10700.04 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej z polichlorku winylu i
polietylenu.

PN-B-02421:2000 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Izolacja cieplna przewodéw, armatury
i urzadzen. Wymagania i badania odbiorcze.

PN-B-02424:1999 Rurociggi. Ksztattki. Wymagania i metody badan.

PN-B-02865:1997 Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Przeciwpozarowe zaopatrzenie
wodne.

+ Ap1:1999 Instalacja wodociggowa przeciwpozarowa.

PN-B-73002:1996 Instalacje wodociggowe. Zbiorniki ci$nieniowe. Wymagania i badania.

PN-B-10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

WARUNKT TECHNICZNE:

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

Wymagania Techniczne COBRTI INSTAL Zeszyt 7. — Warunki Techniczne wykonania i odbioru
instalacji wodociggowych. Wyd. I, wrzesier 2003 r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggdw z tworzyw sztucznych. PKTSGGIK,
Warszawa 1996.

Poradniki techniczne, DTR producentdw rur, armatury i urzadzen.
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S.02.00.00

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
WEWNETRZNEJ INSTALACIJI CENTRALNEGO OGRZEWANIA

Kod CPV: 45331100-7 Instalowanie centralnego ogrzewania

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
r,obét instalacji c.o zwigzanych z adaptacja pomieszczen w budynku Rektoratu Politechniki
Swietokrzyskiej w Kielcach ul. Al. 1000-lecia P.P. nr 7.
1.2. Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna wchodzi w skiad dokumentacji przetargowej i stanowi
jeden z dokumentow kontraktowych przy zleceniu i realizacji robot zwigzanych.
Nazwa i lokalizacja inwestycji zostata podana w tytule dokumentacji.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji robot
€.0 w adaptowanych pomieszczeniach.
1.4. Odpowiedzialnos¢ Wykonawcy robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt oraz ich zgodnosc
z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate
ogolne warunki dotyczace robdt podano w czesci ogdinej specyfikacji.
2. MATERIALY
2.l. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania.
Warunki podano w czesci ogdlnej specyfikacji technicznej.
2.2, INSTALACIA C.O.
2.2.1. Grzejniki wg PN-EN 442-1:1999 typ C (podtaczenie z boku)
2.2.2. Rury stalowe czarne (przewody rozprowadzajgce oraz piony)
2.2.3. Rury i ksztattki miedziane
2.2.4. Termostatyczny zawdr grzejnikowy
3. SPRZET
Do wykonania robdt montazowych instalacji wewnetrznej c.o. Wykonawca powinien
wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania ze specjalistycznych narzedzi z uwzglednieniem
najnowszych rozwigzan technicznych, szczegdlnie w zakresie rur z tworzywa sztucznego .
Montaz rurociggdw stalowych wymaga specjalistycznego przygotowania pracownikow w
zakresie robdt spawalniczych. Do robot montazowych i izolacyjnych Wykonawca winien
dysponowac systemem rusztowan przejezdno-przesuwnych / podnosnikami nozycowymi.
4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czesci ogdinej specyfikaciji
technicznej. Dobdr transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z
Zamawiajgcym. i
5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1.0godIne zasady wykonywania robét.
Ogdlne zasady wykonywania robdt podano w czesci ogolnej specyfikacji techniczne;j.
5.2. Instalacja c.o.
. Cato$¢ robdt wykonac zgodnie z opisem przedmiotu zamdwienia i rysunkami.
. Poszczegdlne elementy instalacji montowac zgodnie z instrukcjami dostarczanymi przez
ich producentdéw.
. Przed przystgpieniem do badan i uruchomieniem urzadzen nalezy dokonac przegladu
zamontowanych urzadzen co do zgodnosci z dokumentacja.
. Badania szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ dla kazdego ztadu ogrzewczego oddzielnie.

40



. Badanie szczelnosci na zimno. Badanie szczelnos$ci na cisnienie 0,5 MPa nalezy
przeprowadzi¢ przed zakryciem bruzd i kanatdéw, przed pomalowaniem elementow
instalacji oraz przed wykonaniem izolacji termicznej.

. Wszystkie zauwazone nieszczelnosci i inne usterki nalezy usung¢. Wynik préby uznaje
sie za pozytywny jesli cafa instalacja nie wykazuje przeciekdw ani roszenia, a przy
ochtodzeniu stwierdzono brak uszkodzen i trwatych odksztatcen.

. W czasie probnego ruchu urzadzen nalezy wykonac regulacje urzadzen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakosci robét.

6.2 Zasady kontroli jakosci robot.

6.3 Badania prowadzone przez Zamawiajgcego.

6.4 Certyfikaty i deklaracje.

6.5 Dokumenty budowy.

Zgodnie ze specyfikacjg ogdlng i specyfikg robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robdt.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Zgodnie ze specyfikacjg ogdlng i specyfikacjg robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania obmiaru robét podano w czesci ogdinej specyfikacji technicznej.

8.1 Odbiodr czesciowy:

Odbiorowi czesciowemu nalezy poddac¢ elementy urzadzen instalacji, ktorych w wyniku

postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru koficowego.

8.2 Odbioér koncowy:

c) przy odbiorze koncowym sprawdzi¢ zgodnos¢ stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng
po uwzglednieniu udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkdw technicznych,

d) przy odbiorze urzadzenia instalacji c.o. nalezy przedtozy¢ protokdét odbioréw czeSciowych i
préb szczelnosci,

e) w szczegolnosci nalezy skontrolowac:

. uzycie wiasciwych materiatéw i elementdéw urzadzenia,

. prawidtowos$¢ wykonania potaczen,

. jakos¢ zastosowania materiatdw uszczelniajgcych,

. wielkos¢ spadkéw przewodow,

. odlegtosci przewodow wzgledem siebie i przegrod budowlanych,

. prawidtowos$¢ wykonania odpowietrznikdw i punktow spustowych,

. prawidtowos$¢ wykonania podpér przewoddéw oraz odlegtosci miedzy podporami,

. prawidtowos¢ przeprowadzenia wstepnej regulacii,

. jakos¢ wykonania izolacji antykorozyjnej i cieplnej,

. zgodnos$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie

czynno$ci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty

w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.

NORMY:

PN-B-02421:2000  Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Izolacja cieplna przewodéw, armatury
i urzgdzen. Wymagania i badania odbiorcze.

PN-64-/B-10400 Urzadzenia centralnego ogrzewania w budownictwie powszechnym.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

PN-EN 442-2:2000  Grzejniki. Ocena zgodnosci.
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PN-90/M-75003 Armatura instalacji centralnego ogrzewania - Ogdlne wymagania i
badania.

PN-91/B-02420 Ogrzewnictwo.  Odpowietrzanie instalacji ogrzewan  wodnych.
Wymagania.

PN-B-02424:1999  Rurociagi. Ksztattki. Wymagania i metody badan.

PN-92/M-34031 Rurociagi pary i wody gorgcej. Ogélne wymagania i badania.

+ Az1:1996

WARUNKI TECHNICZNE:

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia i Opieki Spotecznej z dnia 12.09.1992 r. w sprawie
wymagan, jakim powinny odpowiadaé pod wzgledem fachowym i sanitarnym pomieszczenia i
urzadzenia zaktadu opieki zdrowotnej (Dz.U. Nr 74 z dn. 05.12.1992 r.) wraz ze zmianami.
Wymagania Techniczne COBRTI INSTAL Zeszyt 6. — Warunki Techniczne wykonania i odbioru
instalacji ogrzewczych. Wyd. 1., maj 2003 r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggdw z tworzyw sztucznych. PKTSGGIK,
Warszawa 1996.

Poradniki techniczne, DTR producentdw rur, armatury i urzadzen.

S.03.00.00

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
INSTALACII WENTYLACJII MECHANICZNE]
Kod CPV: 45331210-1 Instalowanie wentylacji

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét instalacji wentylacji zwigzanych z adaptacja pomieszczen w budynku Rektoratu
Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach ul. Al. 1000-lecia P.P. nr 7.

1.2 Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna wchodzi w sklad dokumentacji przetargowej i stanowi
jeden z dokumentow kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych.
Nazwa i lokalizacja inwestycji zostata podana w tytule dokumentacji.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji robot
zwigzanych z wykonaniem adaptacji instalacji wentylacji w pomieszczeniu.

1.4. Odpowiedzialnos¢ Wykonawcy robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowg, specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate
ogolne warunki dotyczace robdt podano w czesci ogolnej specyfikacii.

2. MATERIALY

2.l. Ogdlne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskania i skladowania.
Warunki podano w czesci ogdlnej specyfikacji technicznej.

2.1.1 Kratki (anemostaty) nawiewne i wywiewne

2.1.2 Izolowane rury dn200 typu flex

3. SPRZET

Do wykonania robdt instalacyjnych i montazu urzadzen Wykonawca robdt powinien wykazac
sie mozliwos$cig korzystania co najmniej z ponizszego sprzetu:
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. do robdét montazowych: zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z
uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych,

. do montazu przewodéw wentylacyjnych na wysokosci pomosty robocze
jednomasztowe. W trakcie montazu ciggu przewoddw urzadzenie bedzie przestawiane
co 2 m.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czesci ogolnej

specyfikacji technicznej. Dobor transportu technologicznego nalezy

przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajacym.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Ogodlne zasady wykonywania robdt podano w czesci ogdinej specyfikacji technicznej.

5.2. Montaz przewodow wentylacyjnych.

. Przewody wentylacyjne powinny by¢ zamocowane do przegréd budynkéw w odlegtosci
umozliwiajgcej szczelne wykonanie potgczen poprzecznych. W przypadku pofaczen
kotnierzowych odlegtos¢ ta powinna wynosi¢ co najmniej 100 mm.

. Przejscia przewoddw przez przegrody oddzielenia przeciwpozarowego powinny by¢
wykonane w sposob nie obnizajgcy odpornosci ogniowej przegréd.

. Izolacje cieplne przewoddw powinny miec szczelne potgczenia wzdtuzne i poprzeczne,
a w przypadku izolacji przeciwwilgociowej powinna by¢ ponadto zachowana, na catej
powierzchni izolacji, odpowiednia odporno$¢ na przenikanie wilgoci.

. Izolacje cieplne nie wyposazone przez producenta w warstwe chronigcg przed
uszkodzeniami mechanicznymi oraz izolacje narazone na dziatanie czynnikow
atmosferycznych powinny mie¢ odpowiednie zabezpieczenia, np. przez zastosowanie
oston na swojej zewnetrznej powierzchni.

. Materiat podpdr i podwieszen powinna charakteryzowa¢ odpowiednia odpornos$¢ na
korozje w miejscu zamontowania.

. Metoda podparcia lub podwieszenia przewoddw powinna by¢ odpowiednia do materiatu
konstrukcji budowlanej w miejscu zamocowania.

. Odlegtos¢ miedzy podporami lub podwieszeniami powinna by¢ ustalona z
uwzglednieniem ich wytrzymatosci i wytrzymatosci przewodéw tak aby ugiecie sieci
przewodow nie wplywato na jej szczelno$¢, wilasnosci aerodynamiczne i
nienaruszalno$¢ konstrukgiji.

. Elementy zamocowania podpdr lub podwieszen do konstrukcji budowlanej powinny
mie¢ wspdtczynnik bezpieczenstwa réwny co najmniej trzy w stosunku do
obliczeniowego obcigzenia.

. Podpory i podwieszenia w obrebie maszynowni oraz w odlegtosci nie mniejszej niz 15
m od zrddta drgan powinny byé wykonane jako elastyczne z zastosowaniem podktadek
z materiatéw elastycznych lub wibroizolatorow.

. Czyszczenie instalacji powinno by¢ zapewnione przez zastosowanie otwordw
rewizyjnych w przewodach instalacji lub demontaz elementu sktadowego instalacji.

5.3. Nawiewniki, wywiewniki.

. Elementy ruchome nawiewnikéw i wywiewnikow powinny by¢ osadzone bez luzéw, ale
z mozliwoscig ich przestawienia. Potozenie ustalone powinno by¢ utrzymywane w
sposdb trwaty.

. Nawiewnikéw nie powinno sie umieszczaé w poblizu przeszkdd majacych zaktdcajgcy
wpltyw na ksztatt i zasieg strumienia powietrza.

. Nawiewniki i wywiewniki powinny by¢ potgczone z przewodem w sposéb trwaty i
szczelny.

. Przewdd taczacy sie¢ przewoddw z nawiewnikiem lub wywiewnikiem nalezy prowadzi¢
jak najkrotszg trasa, bez zbednych tukdw i ostrych zmian kierunkdéw.
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. W przypadku fgczenia nawiewnikdw lub wywiewnikéw z siecig przewoddw za pomoca
przewodow elastycznych nie nalezy zgniata¢ tych przewodéw oraz stosowac
przewodow dtuzszych niz 4 m.

. Sposdb zamocowania nawiewnikow i wywiewnikow powinien zapewni¢ dogodng
obstuge, konserwacje oraz wymiane jego elementdw bez uszkodzenia przegrody.

. Nawiewniki i wywiewniki powinny by¢ zabezpieczone folig podczas ,brudnych” prac
budowlanych.

. Nawiewniki i wywiewniki z elementami regulacyjnymi powinny by¢ zamontowane w
pozycji catkowicie otwartej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakosci robét.

6.2 Zasady kontroli jakosci robét.

6.3 Badania i pomiary.

6.4 Raporty z badan.

6.5 Badania prowadzone przez Zamawiajgcego.

6.6 Certyfikaty i deklaracje.

6.7 Dokumenty budowy.

Zgodnie ze specyfikacjg ogdlng i specyfikg robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robdt.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Zgodnie ze specyfikacjg 0golng i specyfikacjg robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania obmiaru robét podano w czesci ogdinej specyfikacji technicznej.

8.1 Odbiodr czesciowy:

a) Odbidr czeSciowy obejmuje prébe szczelnosci kanatdw wentylacyjnych oraz rurociggéw
przed ich zaizolowaniem

b)  Odbiorowi czeSciowemu nalezy poddac elementy urzadzen instalacji, ktérych w wyniku
postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru koficowego.

¢) Kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czeSciowego powinien by¢ sporzadzony
protokot i dokonany zapis w dzienniku budowy

8.2 Odbior koncowy:

8.2.1 Sprawdzenie kompletnosci wykonywanych prac.

8.2.2  Badanie ogdlne:

8.2.3  Badanie sieci przewoddw.

8.2.4  Badanie nawiewnikow i wywiewnikow.

Przy odbiorze koricowym powinny zosta¢ dostarczone dokumenty:

- protokdt przeprowadzonych badan szczelnosci instalacji

- protokoty pomiaru przeptywdw powietrza

- $wiadectwa jakosci wydane przez producentéw materiatéw

- dokumenty stwierdzajgce dopuszczenie do stosowania w budownictwie materiatdw i

urzadzen

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.

NORMY

PN-B-01411:1999  Wentylacja i klimatyzacja. Terminologia

PN-B-03434:1999  Wentylacja . Przewody wentylacyjne. Podstawowe wymagania i
badania
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PN-B-76002:1996  Wentylacja.  Pofaczenia  urzadzen, przewoddw i  ksztalttek
wentylacyjnych

blaszanych
PN-73/B-03431 Wentylacja mechaniczna w budownictwie. Wymagania
PN-B-76001 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Szczelnos$¢. Wymagania i badania
PN-ISO-5221:1994 Rozprowadzenie i rozdziat powietrza. Metody pomiaru strumienia
PN-B-02151-3 Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem

PN-78/B-10440 Wentylacja mechaniczna. Urzadzenia wentylacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze.

WARUNKT TECHNICZNE:

Wymagania Techniczne COBRTI Instal Zeszyt 5. —Warunki Techniczne wykonania i odbioru
instalacji wentylacyjnych. Wyd. 1., wrzesien 2002 r.

Wymagania Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlano — Montazowych. Tom II.
Instalacje Sanitarne i Przemystowe. Wyd. ARKADY 88.

Poradniki techniczne, DTR producentéw przewoddw, armatury i urzadzen.
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SPRCYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

CZESC: ELEKTRYCZNA
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1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

2.1.

WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
robét budowlanych obejmujgcych remont pomieszczenia Nr 8 w budynku Rektoratu i

Biblioteki Gtéwnej Politechniki Swigtokrzyskiej oraz remont pomieszczen 2.14i4.31 w
budynku B.

Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.3

Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji
robét instalacji elekirycznych wewnetrznych w zakresie montazu:

rozdzielnicy gtéwne;j

instalacji oswietlenia og6lnego podstawowego,

instalacji gniazd wtyczkowych 230V oraz zestawdw gniazd komputerowych PEL1
i PEL 2,

Odpowiedzialnosé wykonawcy

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.
Pozostate ogdine warunki dotyczace robdt podano w czesci ogdinej specyfikacii.

Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ,Wymagania ogélne”.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢é wykonania rob6t oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, dla instalacji elektrycznych, specyfikacjg techniczng i
poleceniami Inspektora nadzoru oraz ze sztukg budowlana.

MATERIALY | URZADZENIA

Ogblne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
0golnej specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdlne”.

Rozdzielnica gtdwna

Na rozdzielnice gtbwnag nalezy stosowaé szafe w obudowie PCV. Parametry
projektowanej rozdzielnicy:

» Stopien ochrony minimum 1P20

* Prad znamionowy 63A

» Napiecie znamionowe 400V

* Osobnaszyna N

» Osobna szyna PE

Wyposazenie rozdzielnicy zgodnie z opisem przedmiotu zamowienia.
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2.2.

Oprawy os$wietleniowe

Do oswietlenia pomieszczen nalezy stosowa¢ oprawy o parametrach zgodnych z
projektem zapewniajgce odpowiednie natezenia oswietlenia na danej powierzchni. W
obiekcie stosowaé nastepujgce oprawy oswietlenia podstawowego:

Oprawa typu 1 typu Circle LED G/K 27W 4000K biata lub rownowazna spetniajgca
nastepujace parametry rownowaznosci:

« Zrbdto $wiatta LED o trwatosci przynajmniej 53000h (L90/B10)

* Montaz w suficie z ptyt G-K (wbudowana)

* Moc oprawy max 27W

» Stopien szczelnosci obudowy P20

» Strumien swietlny przynajmniej 3170Im

* Znamionowa barwa swiatta 4000K

» Wskaznik oddawania barw wigkszy lub rowny 80%.

» Ksztatt okragty

Oprawa typu 2 Parabolic LED 40W 4000K 3x G/K 600x600 biata lub réwnowazna
spetniajgca nastepujgce parametry rownowaznosci:

« Zrbdto $wiatta LED o trwatosci przynajmniej 54000h (L90/B10)

* Montaz w suficie z ptyt G-K

* <=Moc oprawy max 40W

» Stopien szczelnosci obudowy przynajmniej IP20

» Strumien swietlny przynajmniej 4980Im

* Znamionowa barwa swiatta 4000K

» Wskaznik oddawania barw wiekszy lub rowny 80%.

» Ksztatt kaseton 600x600mm

Oprawa typu 3 Bari DLK LED 15W 4000K biata lub réwnowazna spetniajgca nastepujgce
parametry rownowaznosci:

2.3.

2.4.

« Zrbdto $wiatta LED o trwatosci przynajmniej 60000h (L90/B10)
* Montaz w suficie z ptyt G-K

* Moc oprawy max 12W

» Stopien szczelnosci obudowy przynajmniej IP20

« Strumien swietlny przynajmniej 1500Im

* Znamionowa barwa swiatta 4000K

» Wskaznik oddawania barw wigkszy lub réwny 80%.

» Ksztatt: oprawy kwadratowy

Trasy kablowe
Do prowadzenia kabli i przewoddéw nalezy stosowaé koryta kablowe o nastepujgcych
parametrach:
* Koryta perforowane
» Ocynk ogniowy
Do montazu koryt stosowac systemowe zawiesia, tgczniki i gwinty.

Kable i przewody

W budynku nalezy prowadzi¢ kable i przewody w izolacji 450/750V.
Kable prowadzi¢ podtynkowo, natynkowo, w korytkach kablowych.
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2.5.

Osprzet instalacyjny faczeniowy, gniazda.

Nalezy stosowac tgczniki o$wietlenia, gniazda jednego producenta oraz jednakowej
kolorystyki do montazu ramkowego. Dla catego zadania proponuje sie osprzet
taczeniowy biaty, gniazda biate, gniazda komputerowe czerwone. Nalezy stosowac
osprzet tgczeniowy i gniazda o nastepujgcych parametrach:

Laczniki: Pojedyncze, podwojne, schodowe, chwilowe (Swiatto), o parametrach 10A,
230V, IP20..

Ramki: Pojedyncze, podwdjne, wielokrotne, kolor biaty, PCV
Gniazda: 230V, 16A, z bolcem ochronnym, do montazu ramkowego, dla gniazd

zwyktych kolor bialy, dla gniazd komputerowych kolor czerwony z kluczem, gniazda
IP20.

2.6 Przelacznik sieciowy typu HPE Networking Aruba 2540 48G 4SFP+ Switch
(JL355A)

lub rownowazny spetniajgcy ponizsze parametry rownowaznos$ci:

Nowy nieuzywany w petni zarzgdzany przez interfejs CLI przetgcznik warstwy
drugiej z funkcjami warstwy trzeciej spetniajgcy wszystkie ponizsze wymagania.
Posiadajgcy:

1.

Interfejsy

a.) Co najmniej 48 portow RJ-45 z obstugg predkosci transmisji 10/100/1000
Mb/s (zgodne ze standardami IEEE 802.3 Type 10BASE-T, IEEE 802.3u
Type 100BASE-TX, IEEE 802.3ab Type 1000BASE-T)

b.) Co najmniej 4 porty obstugujgce moduty SFP+ (1/10GbE ports) niezalezne
od portéw RJ-45 (z punktu 1.a).

c.) Co najmniej jeden port konsoli umozliwiajgcy podtgczenie konsoli (poprzez
wbudowane w przetgcznik ztgcze rj45 lub USB micro-B).

Parametry wydajnosciowe

a.) Pamie¢ RAM o rozmiarze co najmniej 1 GB

b.) Pamie¢ eMMC o rozmiarze co najmniej 4 GB

c.) Bufor pakietow o rozmiarze co najmniej 12 MB.

d.) Wydajnos¢ matrycy przetgczania co najmniej 175 Gbps

e.) Szybkos¢ przetgczania pakietow co najmniej 110Mpps

f.) opOznienie dla pakieréw 64-bajtowych wiecej niz 4us (dla 1Mb) i nie
wiecej niz 1,8us (dla 10Gb)

g.) Rozmiar tablicy MAC co najmniej 16000 wpiséw

h.) rozmiar tablicy routingu co najmniegj
e 2000 wpisow ipv4
e 1000 wpisbw ipv6

Parametry urzadzenia

a.) przetgcznik musi obstugiwac dual flash (mozliwos¢ zapisania w pamieci
flash co najmniej dwu wersji oprogramowania systemowego podczas
aktualizacji i wyboru z ktérej system jest uruchamiany)

b.) Obudowa dostosowana do montazu w szafie serwerowej 19” o wysokosci
1U i gteboko$ci nie wiekszej niz 45 cm.

c.) Zakres dopuszczalnej temperatury pracy urzadzenia 0-45°C.

Zarzadzanie urzgdzeniem

a.) Musi istnie¢ mozliwos¢ zarzgdzania przetgcznikiem lokalnie poprzez port
konsoli.
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b.)

c.)

d)

e.)

£)

Musi istnie¢ mozliwos¢ zarzadzania przetgcznikiem zdalnie poprzez

1) interfejs CLI (za pomocg protokotéw telnet, SSHv2),

2) interfejs www (przy uzyciu protokotdéw http i https).

Przetgcznik musi umozliwia¢ prezentacje informaciji o statusie urzadzenia,

skonfigurowanych vlan-ach, nazwach i statystykach interfejséw sieciowych

za pomocg protokotéw SNMPv1/v2c na potrzeby systemu NMS oraz

przesytania logéw pracy urzgdzenia na okreslony w konfiguracji serwer

syslog.

Plik konfiguracyjny urzgdzenia musi mie¢ postac tekstowg i by¢ mozliwy do

edycji w trybie off-line (tzn. wymagana jest mozliwos¢ pobrania,

przegladania i zmian konfiguracji w pliku tekstowym na dowolnym

urzadzeniu PC, a po zapisaniu konfiguracji w pamieci nieulotnej

urzadzenia (np. za pomocg protokotu tftp) musi by¢ mozliwe uruchomienie

urzgdzenia z nowg konfiguracja.

Musi istnie¢ mozliwos¢ potgczenia kilku przetgcznikéw w wirtualny

przetgcznik (stackowania)

Przetgcznik musi zapewnia¢ wspétprace z siecig ipv6, musi obstugiwac

1) IPv6 host adresacje hosta i zarzgdzanie z sieci ipv6

2) Dual stack (IPv4 and IPv6)

3) MLD snooping przekazywanie ruchu multicastowego ipv6 do
odpowiednich interfejsow

4) IPv6 ACL/QoSdla IPv6

5) IPv6 routing z wsparciem dla protokotéw RIPng

6) Funkcje bezpieczenstwa RA guard, DHCPv6 protection, dynamic IPv6
lockdown, and ND snooping.

. Routing w warstwie 3

a.)
b.)

c.)

routing statyczny ze wsparciem dla ECMP
obstuga co najmniej tras 256 statycznych i 2000 RIP
obstuga RIPv1, RIPv2,RIPng

. Pozostate wymagania:

a.)

b.)

Wymagamy aby przetgczniki obstugiwaty funkcje 802.1x, port security
(dziatajgca w trybie limited-continuous ), dhcp-snooping, arp-protect /
dynamic arp inspection, IP source guard, DHCP protection lub
rownowazne.

Wymagamy aby oferowane urzadzenia byty zgodne z aktualng

infrastrukturg sieci na terenie uczelni w zakresie kompatybilnosci

obejmujacej:

1) mozliwosé przenoszenia plikéw konfigurujgcych, bez koniecznosci
dokonywania w nich znacznych zmian (identyczna sktadnia polecen),
pomiedzy nimi a przetgcznikami z rodziny Aruba 25xx .

Wymagamy aby urzgdzenia byty objete dozywotng gwarancja.

Zamawiajgcy musi by¢ pierwszym uzytkownikiem zakupionego sprzetu.

Gwarancja ma obejmowac wszystkie elementy urzadzen (w tym ich

wentylatory i zasilacze) i zapewniac bezptatna wysytke sprawnego sprzetu o nie

gorszych parametrach na podmiane w ciggu nastepnego dnia roboczego po
zgtoszeniu awarii. W ramach gwarancji przez caty okres jej obowigzywania

Zamawiajgcy otrzyma bezptatny dostep do aktualizacji oprogramowania

urzgdzen. Zamawiajgcemu w ramach gwarancji zostanie zapewniony bezptatny

bezposredni dostep do wsparcia technicznego (w trybie 8x5) obejmujgcego
kontakt telefoniczny i internetowy.
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2.7 Przelgcznik sieciowy HP 2530-8G-POE (J9774A) lub rbwnowazny spetniajagcy
ponizsze parametry rOwnowaznosci:

Nowy nieuzywany w petni zarzgdzany przez interfejs CLI przetgcznik warstwy drugiej
spetniajgcy wszystkie ponizsze wymagania.

Posiadajgcy:

1. Interfejsy

a.) Co najmniej 8 portow RJ-45 z obstugg predkosci transmisji 10/100/1000
Mb/s (zgodne ze standardami IEEE 802.3 Type 10BASE-T, IEEE 802.3u
Type 100BASE-TX, IEEE 802.3ab Type 1000BASE-T) oraz
zapewniajgcych podtgczonym do nich urzgdzeniom zasilanie w
standardzie IEEE 802.3at PoE+.

b.) Co najmniej 2 porty typu dual personality obstugujgce moduty mini-GIBIC
(SFP) 1000Base-X (typu LX, SX), albo potgczenia poprzez ztgcza RJ-45 z
obstugg predkosci transmisji 10/100/1000 Mb/s (zgodne ze standardami
IEEE 802.3 Type 10BASE-T, IEEE 802.3u Type 100BASE-TX, IEEE
802.3ab Type 1000BASE-T) niezalezne od portow RJ-45 (z punktu 1.a).

c.) Co najmniej jeden port konsoli umozliwiajgcy podtaczenie konsoli (poprzez
wbudowane w przetgcznik ztgcze rj45 lub USB micro-B).

d.) Wydajnos¢ zasilania PoE+ umozliwiajgca zapewnienie zasilania,
podtgczonym do przetgcznika za pomoca portow RJ-45, urzgdzeniom w
standardzie (IEEE 802.3at PoE+) o tgcznej mocy co najmniej 66w.

2. Parametry wydajnosciowe
a.) Pamie¢ RAM o rozmiarze co najmniej 256 MB

b.) Pamie¢ typu Flash o rozmiarze co najmniej 128 MB
) Bufor pakietéw o rozmiarze co najmniej 1.5 MB.

) Wydajnos¢ matrycy przetgczania co najmniej 20Gbps

) Szybkos¢ przetgczania pakietéw co najmniej 14Mpps (dla pakietow
diugosci 64-bajtow)

f.) Rozmiar tablicy MAC co najmniej 16000 wpiséw

3. Parametry urzadzenia

a.) Obudowa dostosowana do montazu w szafie serwerowej 19” o wysokosci
1U i gtebokosci nie wiekszej niz 23 cm.

b.) Zakres dopuszczalnej temperatury pracy urzadzenia 0-40°C.

4. Zarzadzanie urzgdzeniem

a.) Musi istnie¢ mozliwos¢ zarzgdzania przetgcznikiem lokalnie poprzez port
konsoli.

b.) Musi istnie¢ mozliwos¢ zarzadzania przetgcznikiem zdalnie poprzez
1) interfejs CLI (za pomocg protokotéw telnet, SSHv2),

2) interfejs www (przy uzyciu protokotdéw http i https)

c.) Przetgcznik musi umozliwia¢ prezentacje informaciji o statusie urzadzenia,
skonfigurowanych vlan-ach, nazwach i statystykach interfejséw sieciowych
za pomocg protokotéw SNMPv1/v2c na potrzeby systemu NMS oraz
przesytania logéw pracy urzadzenia okreslony w konfiguracji serwer
syslog.

d.) Plik konfiguracyjny urzadzenia musi mie¢ postac¢ tekstowg i by¢ mozliwy do
edycji w trybie off-line (tzn. wymagana jest mozliwos¢ pobrania,
przegladania i zmian konfiguracji w pliku tekstowym na dowolnym
urzadzeniu PC, a po zapisaniu konfiguracji w pamieci nieulotnej
urzgdzenia (np. za pomocg protokotu tftp) musi by¢ mozliwe uruchomienie
urzgdzenia z nowg konfiguracja.

c.
d.
e.
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e.) Musi istnie¢ mozliwos¢ potgczenia przetgcznikdw w wirtualny przetgcznik
(stackowania)

f.) Przetacznik musi zapewnia¢ wspotprace z siecig IPv6, musi obstugiwaé
dual stack (ipv4/ipv6) oraz musi oferowac¢ mozliwos¢ nadania
przetgcznikowi adresu ipv6 w vilan-ie zarzadzajgcym.

g.) Przetgcznik nie moze byé wyposazony w wentylator wymagany chtodzenia
pasywnego celem zapewnienia poziomu generowanego hatasu 0dB.

5. Pozostate wymagania:

a.) Wymagamy aby przetgczniki obstugiwaty nastepujgce funkcje: 802.1x, port
security (dziatajgcg w trybie limited-continuous), dhcp-snooping, arp-
protect/dynamic arp inspection, IP source guard, DHCP protection Iub
rownowazne.

b.) Wymagamy aby oferowane urzgdzenia byty zgodne =z aktualng
(zmodernizowang) infrastrukturg sieci na terenie uczelni w zakresie
kompatybilnosci obejmujace;j:

mozliwos¢ przenoszenia plikow konfigurujgcych, bez koniecznosci
dokonywania w nich znacznych zmian (identyczna sktadnia polecen),
pomiedzy nimi a przetgcznikami z rodziny Aruba 25xx.

c.) Wymagamy aby urzadzenia byly objete dozywotng gwarancja.
Zamawiajgcy musi byé pierwszym uzytkownikiem zakupionego sprzetu.
Gwarancja ma obejmowac¢ wszystkie elementy urzadzen (w tym ich
wentylatory i zasilacze) i zapewnia¢ bezptatna wysytke sprawnego sprzetu
0 nie gorszych parametrach na podmiane w ciggu nastepnego dnia
roboczego po zgtoszeniu awarii. W ramach gwarancji przez caty okres jej
obowigzywania Zamawiajgcy otrzyma bezptatny dostep do aktualizacji
oprogramowania urzgdzen. Zamawiajgcemu w ramach gwarancji zostanie
zapewniony bezptatny bezposredni dostep do wsparcia technicznego (w
trybie 8x5) obejmujgcego kontakt telefoniczny i internetowy.

2.8 Punkt dostepowy HP ARUBA AP-303 Unified AP (JZ320A) + extra uchwyt do
sufitu
lub réwnowazny spetniajacy ponizsze parametry rownowaznosci:
Nowy nieuzywany punkt dostepowy spetniajgce co najmniej ponizsze wymagania
1. Punkt dostepowy (AP) musi by¢ przeznaczony do montazu wewnatrz budynkéw. Musi
by¢ wyposazony w dwa niezalezne moduty radiowe, pracujgce w pasmie 5GHz
802.11ac 2x2 MIMO (Wave 2) oraz 2.4GHz 802.11b/g/n 2x2 MIMO.
2. Musi zapewnia¢ nominalng sumaryczng przepustowos¢ interfejsow radiowych nie
mniejszg niz 1.1Gb/s w tym :
a. Dla pasma 5GHz co najmniej dwa strumienie przestrzenne o przepustowosci
tacznej 867Mb/s
b. Dla pasma 2,4GHz co najmniej dwa strumienie przestrzenne o
przepustowosci tagcznej 300Mb/s
3. Punkt dostepowy musi posiada¢ mozliwo$¢ wspétpracy z centralnym kontrolerem
sieci bezprzewodowej
4. Punkt dostepowy musi mie¢ mozliwos¢ pracy w trybie autonomicznym bez nadzoru
centralnego kontrolera:
a. Punkt dostepowy musi posiadac funkcjonalnos¢ zarzadzania poprzez cli za
posrednictwem protokotu ssh
b. Punkt dostepowy musi posiada¢ funkcjonalnos¢ zarzadzania poprzez
przegladarke internetowg i protokét https
c. Wszystkie operacje konfiguracyjne muszg by¢ mozliwe do przeprowadzenia z
poziomu przegladarki i cli
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d.

Przetgczenie punktu dostepowego z trybu pracy autonomicznej do trybu pracy
z centralnym kontrolerem moze odbywac sie tylko poprzez zmiane ustawienia
trybu pracy urzadzenia z poziomu GUI. Zmiana trybu pracy nie moze
wymagac instalacji na urzgdzeniu, nowej/innej wersji oprogramowania.

5. Musi by¢ zapewniona mozliwos$¢ wspolnej konfiguracji punktéw potgczonych w jedng
sie¢ LAN w warstwie 2:

o

10

11

12

13

14

15

a.

b.

C.

d.

e.

System operacyjny zainstalowany w punktach dostepowych musi umozliwiaé
automatyczny wybor jednego punktu dostepowego jako elementu
zarzgdzajgcego (wirtualnego kontrolera)

W przypadku awarii punktu zarzadzajgcego kolejny punkt dostepowy w sieci
musi przejgc jego role w sposob automatyczny

Modyfikacja konfiguracji musi sie automatycznie propagowac na pozostate
punkty dostepowe

Obraz systemu operacyjnego musi sie automatycznie propagowac na
pozostate punkty dostepowe w taki sposob, aby po aktualizacji
oprogramowania punktu zarzgdzajgcego wszystkie AP miaty tg samg jego
wersje

Musi istnie¢ mozliwos$¢ potagczenia co najmniej 50 AP do jednego elementu
zarzgdzajgcego

System operacyjny musi posiada¢ nastepujace funkcjonalnosci

a.
b.

C.
d.

zintegrowana zapora sieciowa

rozpoznawanie aplikacji oraz grup aplikacji na podstawie analizy pakietéw
przechodzacych przez AP oraz przeprowadzanie ograniczania pasma zgodnie
ze zdefiniowanymi politykami

zintegrowany serwer DHCP

zintegrowany serwer RADIUS umozliwiajgcy terminowanie sesji EAP
bezposrednio na urzadzeniach, bez posrednictwa zewnetrznych elementéw

. AP musi obstugiwac¢ terminowanie sesji EAP w nie mniej niz nastepujacych opcjach:
a.
b.
C.

EAP-TLS
PEAP-MSCHAPv2
TTLS-MSCHAPv2

Musi istnie¢ mozliwos$¢ integracji z zewnetrznymi serwerami uwierzytelniania RADIUS
oraz LDAP

Dla kazdego SSID musi istnie¢ mozliwos¢ przypisania w sposéb statyczny lub
dynamiczny konkretnego vlan-u sieci komputerowej

. Musi istnie¢ mozliwo$¢ dynamicznego przypisania vlan-u do stacji klienckiej na

podstawie odpowiedzi serwera radius otrzymanej po uwierzytelnieniu klienta.

. Musi istnie¢ mozliwos¢ uwierzytelniania uzytkownikéw za pomocg portalu WWW,

przynajmniej poprzez:

a.

b.
. Musi by¢ zapewniona mozliwo$¢ zdefiniowania odseparowanej sieci goscinnej z

Portal wbudowany w urzadzenie, bez koniecznosci instalowania jakichkolwiek
dodatkowych urzadzen/oprogramowania
Zewnetrzny portal WWW

funkcjg NAT

. Musi by¢ zapewniona mozliwo$¢ wgrania witasnych certyfikatéw dla portalu

uwierzytelniajgcego.

. Wbudowany serwer uwierzytelniajgcy musi obstugiwaé konta goscinne oraz

umozliwia¢ ich tworzenie przez uzytkownikéw bez uprawnien administracyjnych

. Zarzadzanie pasmem radiowym w sieci punktow dostepowych musi sie odbywac

automatycznie za pomoca auto-adaptacyjnych mechanizméw, w tym nie mniej niz:

a.

b.

Automatyczne definiowanie kanatu pracy oraz mocy sygnatu dla
poszczegdblnych punktéw dostepowych przy uwzglednieniu warunkéw oraz
otoczenia, w ktérym pracujg punkty dostepowe

State monitorowanie pasma oraz ustug w celu zapewnienia niezaktécone;j
pracy systemu
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16.
17.

18.
19.
20.

21.

22.

23.

24,

25.

26.

27.

c. Rozktad ruchu pomiedzy roznymi punkami dostepowym bazujgc na ilosci
uzytkownikéw oraz wykorzystania pasma
d. Wykrywanie interferencji
e. Wsparcie dla 802.11d oraz 802.11h
f. Obstuga automatycznego przetgczania klientéw do punktu dostepowego
oferujgcego najlepszg jakos¢ potaczenia na podstawie analizy danych o sieci
i zaktéceniach pochodzacych od punktéw dostepowych oraz klientow
g. Mozliwos¢ stworzenia profili czasowych definiujgcych zakresy godzin, dni
tygodnia w ktérych dane ssid beda rozgtaszane.
h. Minimalizacja interferencji zwigzanych z sieciami 3G/4G LTE
Obstuga roamingu klientéw w warstwie 2
Obstuga roamingu klientéw w warstwie 3 z zachowaniem adresu IP klienta przy
zmianie AP
Obstuga monitoringu przez SNMP v1/v2¢c/v3
Obstuga logowania na zewnetrznym serwerze SYSLOG
W system musi by¢ wbudowany mechanizm wykrywania atakéw na sie¢
bezprzewodowg w zakresie atakow na infrastrukture i klientéw sieci
Whbudowany interfejs zarzgdzania musi dostarcza¢ nastepujacych informacji o
systemie:
Widok diagnostyczny prezentujgcy problemy z sygnatem/predkoscig
Wykorzystanie pasma
liczba klientéw korzystajgcych z AP
Wykorzystanie procesora, pamieci
llos¢ ramek wejsciowych/wyjsciowych dla kazdego radia
llos¢ odrzuconych/btednych ramek/s dla kazdego radia
Informacja o widocznych sagsiedzkich i obcych AP
Wyswietlanie logéw systemowych
Punkt dostepowy musi posiadac co najmniej dwupasmowe anteny dookdlne
pracujgce w trybie 2x2 MIMO oferujgce uzysk co najmniej 3.3 dBi dla pasma 2.4GHz
i 5.8 dBi dla pasma 5GHz.
Uktad anten powinien by¢ zoptymalizowany do poziomej instalacji (rownolegle) AP do
sufitu
Punkt dostepowy musi pracowac co najmniej w trybach oferujgc co najmnie;j:
a. Dla radia 5GHz (867Mb/s)
i. Dwa strumienie przestrzenne SU MIMO dla urzadzenia klienckiego
obstugujgcego tryb 2SS VHT80
ii. Dwa strumienie przestrzenne MU MIMO dwu urzadzen klienckich
obstugujacych tryb 1SS VHT80
b. Dla radia 2,4GHz (300Mbps)
i. Dwa strumienie przestrzenne SU MIMO dla urzgdzenia klienckiego
obstugujgcego tryb 2SS HT40
Punkt dostepowy musi oferowac nastepujgce mechanizmy poprawiajgce efektywnosc
dziatania sieci radiowej, nie mniej niz:
* MRC - Maximum Radio Combining
» ACC - Advanced Cellular Coexistence
« CDD/CSD - Cyclic delay/shift diversity
» STBC - Space-Time Block Coding
* LDPC - Low-density Parity Check
* TxBF —Transmit Beamforming
Mozliwos¢ podtgczenia co najmniej 256 klientéw do interfejsu radiowego oraz
zdefiniowania co najmniej 16 BSSID na interfejsie radiowym
Specyfikacja interfejséw radiowych (czes¢ wspdina dla obu interfejséw radiowych)
a. obstuga technologii radiowych:
i. 802.11b: Direct-sequence spread-spectrum (DSSS)
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29.

30.

31.

32.
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34.

35.

36.

37.

ii. 802.11a/g/n/ac: Orthogonal frequency-division multiplexing (OFDM)
b. obstuga modulaciji:
i. 802.11b: BPSK, QPSK, CCK
ii. 802.11a/g/n/ac: BPSK, QPSK, 16-QAM, 64-QAM, 256-QAM
c. Moc transmisji konfigurowalna przez administratora
i. mozliwos¢ zwiekszenia / zmniejszenia mocy radia (co +/-0.5dBm)
Obstugiwane predkosci transmisji (Mb/s)
a. 802.11b: 1,2, 5.5, 11
b. 802.11a/g: 6,9, 12, 18, 24, 36, 48, 54
c. 802.11n:6.5 do 300 (MCS0 do MCS15)
d. 802.11ac: 6.5 do 867 (MCS0 do MCS9, NSS = 1 do 2)
Obstugiwane tryby transmisji
a. 802.11n high-throughput (HT) wsparcie dla kanatéw : HT20/40
b. 802.11ac very high throughput (VHT) wsparcie dla kanatéw: VHT20/40/80
c. 802.11n/ac wsparcie dla agregacji pakietéw: A-MPDU, A-MSDU
Specyfikacja radia 802.11a/ac:
a. Moc wyjsciowa nie mniej niz 21dBm (18dBm per taricuch nadawczy)
b. Obstugiwane czestotliwosci
i. 5.150 - 5.250 GHz (low band)
ii. 5.250 - 5.350 GHz (mid band)
iii. 5.470 - 5.725 GHz (Europa)
Specyfikacja radia 802.11b/g/n:
a. Moc wyjsciowa nie mniej niz 21dBm (18dBm per taricuch nadawczy)
b. Obstugiwane czestotliwosci 2,400 - 2,4835 GHz
Punkt dostepowy musi posiada¢ wbudowany modut BLE (klasy drugiej)
Punkt dostepowy musi posiada¢ co najmniej
a. interfejs 10/100/1000 Base-T (RJ45)
» PoE z mozliwoscig zasilania AP w standardzie POE 48V 802.3af/at
* obstugujacy zarzadzenie energig w standardzie 802.3az (EEE)
ztgcze zasilania 12V DC
przycisk przywracajgcy konfiguracje fabrycznag
interfejs konsoli szeregowej
diody sygnalizujgce tryb pracy urzadzenia (LEDs) informujgce o stanie
systemu i interfejsu radiowego
f. gniazdo linki zabezpieczajgcej typu kensington security
Kazde urzgdzenie musi by¢ dostarczone z uniwersalnym uchwytem do montazu do
prowadnic sufitu podwieszanego 9/16” i 15/16” i dodatkowym uchwytem do
montazu do powierzchni ptaskich (sufitu)
Urzadzenie ma byc¢ przystosowane do pracy w warunkach:
a. Temperatura otoczenia: 0-40 ¢ C
b. Wilgotnos$¢ 5% - 90%
Wymagamy aby urzadzenie spetniato normy:
CE
FCC/ISED
RED Directive 2014/53/EU
EMC Directive 2014/30/EU
Low Voltage Directive 2014/35/EU
UL/IEC/EN 60950
EN 60601-1-1 i EN 60601-1-2
agamy aby urzgdzenie posiadato certyfikaty:
CB Scheme Safety, cTUVus
UL2043 plenum rating
Wi-Fi Alliance (WFA) certified 802.11a/b/g/n/ac
Wi-Fi Alliance (WFA) certified 802.11 ac witch Wave2 features
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e. Passpoint® (Release 2)

38. Pozostate wymagania:

2.9.

2.10.

2.11.

Wymagamy aby oferowane urzgdzenia byty zgodne z aktualng
(zmodernizowang) infrastrukiurg sieci na terenie uczelni w zakresie
kompatybilnosci obejmujace;j:
mozliwos¢  przenoszenia  plikbw  konfigurujgcych, bez
koniecznosci dokonywania w nich znacznych zmian (identyczna
skfadnia polecen),
mozliwos¢ zarzagdzania wszystkimi punktami dostepowymi przez
ten sam kontroler.
Infrastruktura sieci na Politechnice oparta jest o punkty dostepowe
rodziny Aruba IAP (wersja oprogramowania 8.3.0.6)
Wymagamy aby urzadzenia byty objete gwarancjg. Gwarancja ta ma
zapewnic¢ przez okres co najmniej roku bezptatna wysytke sprawnego
sprzetu na podmiane w ciggu nastepnego dnia roboczego po
zgtoszeniu awarii. Zamawiajgcy musi by¢ z punktu widzenia producenta
urzgdzenia pierwszym jego uzytkownikiem. W ramach gwarancji przez
okres co najmniej trzech miesiecy Zamawiajgcy otrzyma dostep do
wsparcia technicznego (w trybie 8x5) poprzez telefon oraz Internet.
Ponadto dozywotnio Zamawiajgcy otrzyma bezptatny dostep do
aktualizowanych okresowo obrazéw oprogramowania systemowego
urzgdzen.

Zrédta uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatbw przeznaczonych do
robét Wykonawca przedstawi szczego6towe informacje dotyczace zamawiania tych
materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan. Inspektor moze dopusci¢ tylko te
materiaty, ktére posiadajg;

» certyfikat na znak bezpieczenstwa okreslony na podstawie Polskich Norm,
Krajowych Ocen Technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

» deklaracje wtasciwosci uzytkowych i certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub
Krajowg Oceng Techniczna.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty te zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie
zbadane i nie zaakceptowane materialty Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skitadowane materiaty, do czasu gdy bedg
one potrzebne do robdét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, aby
zachowaty swojg jakosc¢ i wtasciwosci do roboét i byty dostepne do kontroli Inspektora.

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub w projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inspektora. W przypadku braku ustalen sprzet powinien by¢
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5.10.

5.11.

5.12.

5.13.

uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca dostarczy dla
Inspektora kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu zostaly przedstawione w czesci ogoélnej
specyfikacji technicznej.

WYKONYWANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania robot.
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w czesci ogélnej specyfikacji techniczne;.

Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwacji i remontéw. Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i
pionowych.

Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji
elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do
podtoza w sposoOb trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich
dana instalacja bedzie pracowa¢ oraz sam rodzaj instalacji.

Przy uktadaniu przewodéw na uchwytach :

» odlegtosci miedzy uchwytami dla przewodoéw kabelkowych nie powinny by¢
wieksze niz 0,5 m.

» rozstawienie uchwytéw powinno by¢ takie, aby odlegtosci miedzy nimi ze
wzgledow estetycznych byty jednakowe, uchwyty miedzy innymi znajdowaty
sie w poblizu sprzetu i osprzetu, do ktérego dany przewdd jest wprowadzany
oraz aby zwisy przewodéw miedzy uchwytami nie byty widoczne. Przy
ukftadaniu przewodow na specjalnie utworzonych podtozach :

* na przygotowanej trasie nalezy podfoza specjalne (korytka, wsporniki itp.)
mocowac zgodnie z projektem i odpowiednimi instrukcjami,

* po sprawdzeniu jakosci mocowan oraz ich zgodnosci z projektem i
instrukcjami montazu na podtozach tych nalezy uktada¢ przewody kabelkowe
sluzem”lub mocowac ( w zaleznosci od wymagan okreslonych w projekcie,
rodzaju przewodow kabelkowych oraz kierunku trasy poziomego, pionowego)

Przejscia przez Sciany i stropy

Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $Sciany stropy itp. muszg
by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia miedzy strefami pozarowymi lub o
Srednicy powyzej 4mm muszg by¢ uszczelnione p. pozarowo. Obwody instalacji
elektrycznych przechodzgcych przez podtogi muszg byé chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem
mechanicznym mozna stosowac rury stalowe, z tworzyw sztucznych, ksztattowniki,
korytka itp. W przypadku stosowania specjalnie utworzonych podtozy (korytka,
drabinki) przejscia te muszg by¢ dostosowane do wymiaréw podtozy. Zaleca sie, aby
w takich przypadkach otwory do przejs¢ byly wykonywane przy robotach
budowlanych. Do podtozy tych mozna mocowac sprzet i osprzet.

taczenie przewodow
W instalacjach elektrycznych wnetrzowych tgczenia przewoddw nalezy wykonywaé w
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5.14.

5.15.

sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potgczen
skrecanych. W przypadku gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie
na zewnatrz przewody, sposéb przytagczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem.
Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢é narazone na naciggi i
dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytgczy¢ przewody o przekroju i
w liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany. W przypadku zastosowania
zaciskéw, do ktérych przewody sg przytgczane za pomocg oczek, pomiedzy oczkiem
a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podktadki metalowe,
zabezpieczone przed korozjg w sposob umozliwiajagcy przeptyw pradu. Diugosé
odizolowanej zyty powinna zapewnia¢ prawidtowe przytgczenie. Zdejmowanie izolacji
i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.

Montaz sprzetu i osprzetu

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac¢ do podioza w sposéb trwaty
zapewniajgcy mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania sprzetu i osprzetu
moga stuzy¢ konstrukcje wsporcze przykrecane do podtoza za pomocg kotkéw i srub
rozporowych.

Proby montazowe

1. Po zakonczeniu robdét elekirycznych w obiekcie, przed ich odbiorem
wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj.
technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych rob6t wraz z dokonaniem
potrzebnych badan i pomiardéw (prac regulacyjno - pomiarowych ) i probnym
uruchomieniem) poszczegdlnych przewodéw, instalacji, urzadzen, itp. Zakres
prob montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem.
2. Wyniki prob montazowych powinny by¢ ujete w szczegétowych protokotach
lub udokumentowane odpowiednim wpisem w dzienniku robét ( budowy ),
stanowig one m.in. podstawe odbioru rob6t oraz podstawe do stwierdzenia
przygotowania do podjecia prac rozruchowych.
3. Zakres podstawowych préb montazowych obejmuije :
a) pomiar rezystancji izolacji instalacji, ktéry nalezy wykona¢ dla kazdego
obwodu oddzielnie od strony zasilania; pomiaréw nalezy dokona¢ induktorem
500 V lub 1000 V; rezystancja izolacji mierzona miedzy badang fazg, a
pozostatymi fazami potgczonymi z przewodem neutralnym lub uziemiajgcym
nie moze by¢ mniejsza od :

* 0,25 MQdla instalacji 230 V,

* 0,50 MQ dla instalacji 400 V,
b) pomiar rezystancji izolacji odbiornikéw; rezystancja izolacji. Mierzona
induktorem 500 V nie moze by¢ mniejsza od 1 MQ,
c) sprawdzenie ciggtosci przewodéw ochronnych w tym gtéwnych i
dodatkowych potgczehn wyrbwnawczych
d) sprawdzenie skuteczno$ci ochrony przez samoczynne wytgczenie zasilania
e) sprawdzenie dziatania urzgdzen ochronnych réznicowo-pradowych
f) pomiar natezenia oswietlenia
4. Z préb montazowych nalezy sporzgdzi¢ protokot.
5. Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaréw objetych
probami montazowymi naleznie zatgczy¢ instalacje pod napiecie i sprawdzic,
czy :

* punkty Swietlne sg zatgczane zgodnie z zatozonym programem,

* w gniazdach wtyczkowych przewody fazowe sg doktadnie dotgczone do

wiasciwych zaciskéw,
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7.9.

7.10.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ogdlnej specyfikaciji
techniczne;.

Badania i pomiary

Inzynier winien by¢ sSwiadkiem wszystkich pomiarow, w tym celu winien byé
zawiadomiony o terminie pomiaréw z tygodniowym wyprzedzeniem. Wykonawca
winien opracowac¢ i przekaza¢ Inzynierowi harmonogram pomiaréw i rozruchu.
Sprawozdanie z pomiaréw winno by¢ zgodne z ponizszym:

* Przed uruchomieniem urzgdzenia elektrycznego, Wykonawca winien wykonaé
odpowiednie pomiary by ustali¢, ze caty sprzet, urzadzenia i oprzewodowanie
zostat wtasciwie zamontowany, jest w odpowiednim stanie i bedzie pracowac
zgodnie z zatozeniami.

» W trakcie instalacji uktadanie kabli bedzie nadzorowane przez Inspektora
Nadzoru.

» Pomiary kabli bedg wykonane zgodnie z procedurg wymieniong ponizej.

Pomierzone wartosci wszystkich pomiaréw opisanych w tej specyfikacji inny by¢
zarejestrowane przez Wykonawce. Wyniki pomiaréw, ktérych wartos¢ odbiega od
srednich pomiaréw takich samych urzadzen o wiecej niz 25% powinny byc¢
przedstawione Inzynierowi do specjalnego zatwierdzenia nawet, jesli osiggajg one
wartos¢ akceptowalnego minimum. Wykonawca dostarcza caly sprzet pomiarowy.
Wszelkie potgczenia i ostony zdjete w trakcie pomiaréw winny by¢ przywrécone a
sprzet pozostawiony gotowy do pracy.

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogédlne zasady obmiaru rob6t podano w czesci ,Wymagania ogolne”.

Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiaréw robot ;
» dla uktadania kabli i przewodow, listew i koryt instalacyjnych - m
* urzadzenia wraz z elementami montazowymi i pomocniczymi - szt. (kpl)
» dla zamontowanych i odebranych rozdzielnic — szt.
» dla osprzetu elektroinstalacyjnego (tgczniki, gniazda ) — szt.
» dla montazu opraw — szt.
» oznakowanie instalacji - kpl.

ODBIOR ROBOT

Odbior koncowy:
Przy odbiorze instalacji elektrycznych i teletechnicznych wewnetrznych nalezy
przedtozy¢ protokédt odbioréw czesciowych przewoddéw przed tynkowaniem, w
szczegoblnosci nalezy skontrolowac:

* uzycie wlasciwych materiatéw, elementéw i urzadzen,

» prawidtowos¢ wykonania i zabezpieczenia potagczen,

» jakosc¢ zastosowanych materiatéw,

» odlegtosci przewoddéw wzgledem siebie, wzgledem przegrdéd budowlanych i

innych instalacji ,

» prawidtowos$c¢ dziatania zabezpieczen,

» skutecznos¢ ochrony od porazen,

» stan izolacji,
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10.

» prawidtowosé realizacji funkcji sterowniczych, sygnalizacyjnych, alarmowych i
programéw uzytkowych,

» prawidtowo$s¢ wykonania mocowan oraz konstrukcji i korytek tras kabli i
przewodow,

» prawidtowos¢ zainstalowania aparatoéw i urzadzen,

* jakos¢ wykonania przejs¢ przez przegrody budowlane a w szczegdlnosci
zastosowania odpowiednich uszczelnien w przypadku przejsé przez przegrody
i strefy pozarowe,

» zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczna.

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w Ogdlnej specyfikacji technicznej.

PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY:

PN-EN 12464-1:2012 Oswietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym

PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czesé:1 Wymagania
podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyk, definicje

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa .Ochrona przed porazeniem pradem elekirycznym
PN-HD 60364-4-42:2011 Instalacje elekiryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-42:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed skutkami oddziatywania
cieplnego

PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Czes$¢6: Sprawdzanie
PN-HD 60364-4-43:2012 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-43:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed pradem przetezeniowym
PN-EN 60598-1:2011 Oprawy oswietleniowe -- Cze$¢ 1: Wymagania ogoélne i
badania

PN-E-90050:1987 Przewody elektroenergetyczne o0golnego przeznaczenia do
uktadania na state -- Og6lne wymagania i badania 1: Postanowienia ogdine

Inne dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie wraz z
pbzniejszymi zmianami (Dz.U. z 2004 poz 1138)
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