Abstrakt

W pracy przedstawiono nowatorskg koncepcje sterowania w roju dla bezzatogowych obiektow
latajacych, uwzgledniajac holistyczne podejscie obejmujace jednostki latajace, Srodowisko graficzne,
komunikacje wewnetrzng oraz program sterujacy. Celem byta stworzenie rozwigzania uniwersalnego,
opartego na dostepnych oraz autorskich technologiach, ktére mogg by¢ zastosowane w réznych
sektorach przemystowych. Zaprezentowano innowacyjne protokoty komunikacyjne, takie jak autorski
protokét wymiany danych miedzy jednostkami roju, a takze wykorzystano powszechnie stosowane
technologie, jak MAVLink, ktore pozwalajg na elastyczng integracje z systemami sterowania. Praca
dostarcza nowych rozwigzanh w obszarze sterowania w roju, z uwzglednieniem dynamicznie
rozwijajacej sie sztucznej inteligencji, i moze stanowi¢ podstawe dla przysztych badan oraz
praktycznych wdrozen. Wyniki badania potwierdzajg skuteczno$¢ zaprezentowanego podejscia
w réznych scenariuszach misji, oferujgc elastyczne i skalowalne narzedzie dla wielu dziedzin
technologii UAV.
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