Zatacznik nr 1 do SIWZ
Czesc |

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Elementy stale zainstalowane w prototypie robota —platforma nos$na jezdna

Przedmiotem zamowienia jest:

1.

Ustuga polegajagca na wykonaniu gasiennicowej platformy nosnej o udzwigu 2000 kg
wyposazonej w zamontowanymi na state hydraulicznymi elementami napedowymi i
elektrohydraulicznymi elementami sterujagcymi dla podpdér platformy nosnej/jezdnej
spetniajgce nastepujgce wymagania:

a)
b)
c)

d)

e)

f)

g)
h)

i)

k)

Predkosc¢ jazda w przéd/tyt 0,56m/s

Czas catkowitego roztozenia podpdr 2 min.

Zasilacz hydrostatyczny —serwo-pompa z bezstopniowg regulacja wydatku z uktadem
regulacji zabudowanym na puszce przytagczeniowej silnika -3 kW, 10 |/min, 140 bar
Zbiornik hydrauliczny - korpus aluminium, filtr wstepny w korku zalewowym, miarka
poziomu cieczy z termometrem, 5 przytgczy 1/2”, 10l

Rozdzielacz sekcyjny - sekcja robocza 4/3, wszystkie drogi zamknigete w pofozeniu
neutralnym, bez LS, sekcja zasilajgca z proporcjonalnym regulatorem przeptywy sekcja
zasilajgca z zaworem maks i reduktorem dla elektrohydraulicznych proporcjonalnych
pilotéw sterujgcych suwakami sekcji roboczych, wewnetrzne magistrale zasilajace piloty
(zawory), sekcja robocza z zaworem zwrotnym na drodze P, optymalizowane suwaki wg
charakterystyki liniowej, spadek cisnienia na zasilaniu sekcji nr 10 nie wiekszy niz 12bar,
reczna dzwignia sterujgca suwakiem dla kazdej sekcji roboczej -210 bar,80 |/min,10 sekcji
rozdz,-,12VDC,sterowanie proporcjonalnie.

Elektrohydrauliczny uktad sterujgcy do sterownia pracg akumulatoréw hydraulicznych
Akumulator hydrostatyczny - Ttok o $rednicy 80mm, 5I, 350 bar, szt. 2

Zespot filtracji oleju: filtr hydrostatyczny wstepny, filtr hydrostatyczny doktadny

Sitownik hydrostatyczny dwustronnego dziatania z jednostronnym ttoczyskiem,ttok
fid0mm, ttoczysko fi25mm, skok 200mm, bez hamulca dobiegu tfoka, przytagcza 1/2”-210
bar, szt. 4

Sitownik hydrostatyczny dwustronnego dziatania z jednostronnym ttoczyskiem, ttok
fidOmm, ttoczysko fi25mm, skok 500mm, bez hamulca dobiegu ttoka, przytacza 1/2”, 210
bar, szt. 4

Naped gasiennicowy (dwie gasienice jezdne od dtugosci L= 1935 mm) z silnikiem
hydrostatycznym napedu jazdy z konstrukcjg - silnik hydrostatyczny z przektadnia
planetarng o przetozeniu i=6.09, 175 bar, 40 |/min, szt. 2

Radiowy urzadzenie sterujgce do przemieszczania i pozycjonowania platforma
zawierajgcy: Nadajnik z manipulatorem krzyzowym bezstopniowy dla jazdy, 4
manipulatorami liniowymi bezstopniowymi dla sterowania podporami
(podnoszenie/opuszczanie), 2 przefacznikami 3 - pozycyjnymi  powrotnymi
(wysuwanie/wsuwanie podpo6r), przetacznikiem 2-pozycyjnym powrotnym  (auto-
poziomowanie), 2 przyciskami jednostopniowymi (zatgczenie/wytgczanie silnika),
przyciskiem ,Start/dzwonek”, przyciskiem blokowanym ,Stop”, wytacznikiem
kluczykowym, wyswietlaczem LCD dla transmisji zwrotnej, gniazdem dla podtaczenia
kablowego. Programowalny odbiornik z wyjsciami cyfrowymi tyrystorowymi, 8 wyjéciami
analogowymi, wejsciami analogowymi dla sygnatéw 4-2-mA, dwoma interfejsami CAN,



wyjéciem przez gniazdo 70-biegunowe, wyjsciem przewodem potgczeniowym o dtugosci
L=2m, gniazdem do pofaczenia kablowego.

m) Przewody i ztgcza hydrauliczne do potgczen.

n) Dostarczenie przedmiotu zamdwienia do siedziby zamawiajgcego.

Uwagi:

Ustuga polega na doposazeniu konstrukcji spawanej, ktorg zamawiajgcy dostarczy wykonawcy.
Doposazenie dotyczy gasiennicowej platformy nosnejo udiwigu 2000 kg wyposazonej
w zamontowane na stafe hydrauliczne elementy napedowe i elektrohydrauliczne elementy sterujgce
dla podpdr platformy nosnej/jezdne;j.

TERMIN REALIZACJI ZAMOWIENIA:

Termin realizacji zaméwienia 150 dni potwierdzony protokotem odbioru
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Zatacznik nr 1 do SIWZ
Czesé Il

Ustuga wykonania zespotu przenosnikow tasmowych podawczo-odbiorczych przeznaczonych
do transportu pustakow i cegiet budowlanych.

Specyfikacja urzadzenia:

Zespot dwoéch zintegrowanych konstrukcja stalowa przeno$nikéw tasmowych podawczo-
odbiorczych o napedzie elektrycznym przeznaczonych do podawania cegiel i pustakow o
dtugosci 600 mm i szerokosci roboczej 400 mm. Predkosé przesuwu tasm (paséw) 8 m/min.
Mozliwo$¢ regulacji predkosci przesuwu paséw w zakresie 40-120%. Minimalne obciazenie
tasm 20kg/m. Calo$¢ zespolu umieszczona w ramie nosnej z zamontowanymi stotami
podawczymi i odbiorczymi. Parametry silnikow dostosowane do przenosnikow.

Zataczniki:
- Zalacznik nr 1a stanowi projekt zespotu przenosnikow tasmowych podawczo-odbiorczych
przeznaczonych do transportu pustakow i cegiel budowlanych.

Termin realizacji zam6wienia 150 dni potwierdzony protokotem odbioru.
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Nr czesti | N rysunku Detal Producent Nr katalogowy llosc
1 Modul napedowy 1
2 Polka krotka 1
3 Polka dluga 1
4 Modul podirzymujacy 1
Talerancje ogolne wymiarow liviowych i katowych wy. 1S0 2768-1
Tolerancje ogalne kszfaltu i polozenia wg. 150 2768-2
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Zatacznik nr 1 do SIWZ
Czesc Il

Ustuga wykonania chwytaka hydraulicznego wraz z wymiennymi zespolami szczgk
chwytajacych.

Specyfikacja urzadzenia:

Chwytak hydrauliczny dwu-szczekowy z mozliwoscia montazu na kofcowym ramieniu
robota przemystowego o 6-ciu stopniach swobody. Chwytak z wymiennymi pigcioma
zespotami szczek chwytajacych umozliwiajacy chwytanie 1 przenoszenie ksztattek
budowlanych (cegly, pustaki) o szerokosciach w/g specyfikacji wymiarowych: 80mm,
120mm, 188mm, 240mm, 250mm.

Chwytak wraz wymiennymi szcze¢kami powinien zapewnia¢ przenoszenie ksztaltek
budowlanych o cigzarze do 40 kg

Zalaczniki:
- Zalacznik nr la stanowi projekt chwytaka hydraulicznego wraz z wymiennymi zespotami
szczek chwytajacych.

Termin realizacji zamowienia:
Termin realizacji zamdowienia 90 dni potwierdzony protokotem odbioru.

KIEROWNIK
prolektu badawczego




L

406 378

228

171

()

140154

@N

U [

180

Nr czesci | Nr rysunku Detal Producent Nr katalogowy llosc
1 Walek kisci robota ABB IRB 4600 ABB 1
2 Adapter 1
3 Modul napedowy szczeki ruchomej 1
4 Szczeka ruchoma 1
s Belka reakcyjna 1
6 Szczeka stala 1

Tolerancje ogolne wymiarow liniowych i katowych wg. 1S0 2768-1

Tolerancje of

jolne ksztaltu i polozenia wg. 150 2768-2
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