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1. CZESC OGOLNA
1.1 Nazwa zamowienia
,PRZEBUDOWA | MODERNIZACJA D.S. NR7 PROTON POLITECHNIKI SW;ETOKRZYSKIEJ \\%
ZAKRESIE POMIESZCZEN I INSTALACJI WEWNETRZNYCH” Politechnika Swigtokrzyska w

Kielcach, al. Tysiaclecia Panstwa Polskiego 7, 25-314 Kielce.
Zakres — Instalacje logiczne komputerowe i elektryczne wewnetrzne.

1.2 Nazwy i kody grup robot wg Wspoélnego Slownika Zamowien (CPV)

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
45314120-8 Instalowanie linii telefonicznych

45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej

45314300-4 Ktadzenie kabli

45314310-7 Instalowanie okablowania komputerowego
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

1.3 Przedmiot i zakres robét objetych specyfikacja

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot:
v Logiczna instalacja komputerowa,
v' Wydzielona sie¢ zasilania elektrycznego stanowiska komputerowe,

Zakres robot objetych specyfikacija:

Kompletacja wszystkich materiatow i urzgdzen niezb¢dnych do wykonania powyzszych instalacji,
Wykonanie wszystkich prac i robot pomocniczych dla zadania,

Montaz instalacji i urzadzen na podstawie dokumentacji,

Przeprowadzenie prob, badan i uruchomienie systemow.

ANENENEN

1.4 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot.

1.5 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s3a zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.6 Wymagania ogoélne dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST
»Wymagania og6lne" pkt 1.5.

1. DOKUMENTACJA ROBOT

Dokumentacje rob6t stanowia:

Projekt wykonawczy,

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot,

Dziennik budowy,

Dokumenty stwierdzajace dopuszczenie materiatéw i urzadzen do obrotu i stosowania na
podstawie atestu lub aprobaty,

Protokoty odbioréw czesciowych,

AN NI NN
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v' Protokoty uruchomien i badan kontrolnych,
v Dokumentacja powykonawcza.

2. MATERIALY
2.1.Warunki ogélne stosowania materialéw

Ogolne wymagania dotyczace stosowania materialdéw podano w ST ,,Wymagania ogoélne”. Kazdy
materiat powinien mie¢ deklaracj¢ zgodnosci wytworcy stwierdzajaca jego zgodno$¢ z odpowiednimi
normami, aprobatami technicznymi lub innymi wtasciwymi dokumentami. Nie dopuszcza si¢ stosowania
materiatow nieznanego pochodzenia.

Wszelkie nazwy produktéow i materiatdw wskazane w projekcie technicznym stuza do ustalenia
standardu wykonania i okreslenia wlasciwosci i wymogdw technicznych zatozonych w dokumentacji dla
przedstawionych rozwigzan.

2.2. Trasowanie

Przy wytyczaniu trasy nalezy uwzglednia¢ konstrukcje budynku oraz bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami i urzadzeniami. Trasa powinna przebiega¢ wzdtuz linii prostych i prostopadtych do $cian i
stropow, zmieniajac swoj kierunek tylko w zaleznosci od potrzeb (tuki i rozgatezienia, podejscia do
urzadzen).

Trasa prowadzenia instalacji kanatowej powinna uwzglednia¢ rozmieszczenie odbiornikow oraz
instalacje nieelektryczne, takie jak technologiczne, gazowe, wodno-kanalizacyjne, grzewcze itp., aby
unikna¢ skrzyzowan i niedozwolonych zblizen miedzy tymi instalacjami.

Trasa przebiegu powinna by¢ fatwo dostepna do konserwacji lub remontow.

Trasowanie powinno uwzglednia¢ miejsca mocowania konstrukcji wsporczych instalacji. Nalezy
przestrzegac utrzymania jednakowych wysoko$ci zamocowania wspornikow i odlegtosci miedzy punktami
podparcia (zawieszenia). Na przygotowanej trasie nalezy mocowac konstrukcje wsporcze i uchwyty
przewidziane do utozenia na nich instalacji (bez wzglgdu na rodzaj instalacji elementy te powinny zostac
zamocowane do podloza w sposdb trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana
instalacja bedzie pracowa¢ oraz sam rodzaj instalacji).

2.3. Instalacje w korytkach

Przy mocowaniu do podtoza konstrukcji wsporczych, na ktérych beda zamocowane korytka lub
drabinki, nalezy uwzgledni¢ nosno$¢ tych konstrukcji, aby spetnione byly wymagania wytrzymatosci
mechanicznej ciggdéw instalacyjnych. Przy montazu konstrukcji wsporczych dla kazdego ciagu
instalacyjnego korzysta¢ z danych podawanych przez konstruktorow i producentéw systemu. taczenie z
sobg odcinkow prostych powinno wykonywacé si¢ za pomoca tgcznika przykrecanego srubami M6 z tbem
potkolistym (teb wewnatrz korytka) lub w inny sposob podany przez producenta. Przy wystepowaniu w
ciggu instalacyjnym elementow rozgateznych i odgateznych (w miejscach zmiany kierunku trasy) nalezy
pod tymi elementami instalowa¢ dodatkowe podpory. Miegjsca przecig¢ korytek trzeba zabezpieczy¢ przed
korozja.

Przewody w ciggach poziomych trzeba uktada¢ luzno na dnie korytek (bez mocowania). Grupy
przewodéw mozna tgczyé w wiazki opaskami. Liczba ukladanych przewodow jest zalezna od szerokosSci
korytka i wytrzymatosci mechanicznej. Korytkowe i drabinkowe ciagi instalacyjne muszg zapewniac
ciagtos¢ obwodu elektrycznego, aby zagwarantowaé ekwipotencjalne potaczenie i uziemienie. Wszystkie
elementy metalowe ciggu nalezy objaé potaczeniami wyréwnawczymi.

2.4.Instalacje w kanalach (listwach) nasciennych

Przed przystapieniem do wykonania instalacji w kanatach nasciennych nalezy dokonac:
v' wyboru typu kanatu nadciennego,
v wyboru trasy instalacji oraz miejsc instalowania kanatu,
v doboru elementow kanatu,
v’ wyboru sposobu mocowania.
Ponadto nalezy dokona¢ koordynacji z instalacjami elektroenergetycznymi i innymi instalacjami. Za
najbardziej dogodne miejsca instalowania kanatéw nasciennych przeznaczonych do mocowania pionowego
zaleca si¢ przyjmowanie naroza $cian i miejsca wzdtuz o$cieznic drzwiowych.
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Ze wzgledow estetycznych kanaty nalezy montowac tak, aby ciagi przebiegaty po liniach
rownoleglych lub prostopadtych do podtogi. Kanaly nalezy montowaé w odlegtosci minimum 100 mm od
zrodet ciepta o temperaturze 90°C. Zgodnie z planem trasy instalacji nalezy oznaczy¢ miejsca mocowania
poszczegolnych odcinkow.

2.5.Instalacje w rurach, przejsScia przez $ciany i stropy

Na przygotowanej trasie nalezy mocowac konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia
na nich instalacji (bez wzgledu na rodzaj instalacji elementy te powinny zosta¢ zamocowane do podtoza w
sposob trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bgdzie pracowac
oraz sam rodzaj instalacji).

2.6.Przej$cia przez $ciany i stropy

Wszystkie przej$cia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany i stropy muszg by¢ chronione
przed uszkodzeniami. PrzejScia nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych (rurach ostonowych).
Przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego powinny mie¢ klase odpornosci
ogniowej (E I) wymagang dla tych elementéw. Przepusty instalacyjne o $rednicy powyzej 4 cm w $cianach i
stropach powinny mie¢ klas¢ odpornosci ogniowe;j (E I) tych elementow.

Przejécia instalacji przez zewnetrzne $ciany budynku, znajdujace si¢ ponizej poziomu terenu,
powinny by¢ zabezpieczone przed mozliwoscia przenikania gazu do wnetrza budynku.

2.7.Kucie bruzd

Bruzdy nalezy dostosowa¢ do srednicy rury z uwzglednieniem rodzaju i grubo$ci tynku. Przy
uktadaniu dwoch lub kilku rur w jednej bruzdzie, szeroko$¢ bruzdy powinna by¢ taka, aby odstepy w
swietle miedzy rurami wynosily nie mniej niz 5 mm. Rury zaleca si¢ uktada¢ jednowarstwowo. Zabronione
jest kucie bruzd, przebi¢ i przepustow w betonowych elementach konstrukcyjno-budowlanych. Zabronione
jest wykonywanie bruzd w cienkich $cianach dziatlowych w sposob ostabiajacy ich konstrukcjg. Przy
przejéciu z jednej strony Sciany na druga (lub ze $ciany na strop) cata rura powinna by¢ pokryta tynkiem.
Przejscia przez $ciany nalezy wykonywac w taki sposob, aby rur¢ mozna bylo wygina¢ tagodnymi tukami.
Rury mogg by¢ uktadane w warstwach konstrukcyjnych podtogi lub zatapiane w warstwie wyréwnawczej
podtogi, tak aby nie byty narazone na napr¢zenia mechaniczne.

3. SPRZET
3.1.0golne wymagania dotyczace sprzetu, maszyn i urzadzen

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.
3.2.Sprzet do wykonania robét

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzgtu, ktory nie powoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot zarowno podstawowych jak tez czynnosci pomocniczych oraz w
czasie transportu ( zatadunku i wyladunku).

Wykonawca winien wykaza¢ si¢ lista urzadzen i maszyn oraz narzgdzi specjalistycznych
gwarantujacych wlasciwg jakos¢ robot.

3.3. Transport i skladowanie materialow

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych roboét (wykorzystywanych materiatéw). Sktadowanie materiatow w
istniejacych, wydzielonych pomieszczeniach budynku z zabezpieczeniem przed dostgpem o0sob
nieupowaznionych, Wykonawca uzgodni z Uzytkownikiem obiektu.

Materialy sktadowa¢ zgodnie z zaleceniami podanymi przez Wytworcg.

Strona 6



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
POLITECHNIKA SWIETOKRZYSKA — INSTALACJE TELETECHNICZNE

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1. Ogélne zasady kontroli jakosci Robot

Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST ,,Wymagania ogélne”
4.2.Cel i zakres kontroli

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagni¢cia zatozonej jakosci wykonanych Robot. Wykonawca
Robot ma obowigzek sprawdzi¢ zgodno$¢ dostarczonych materialow i realizowanych Robot z
Dokumentacja Projektowg .

Kable, przewody ,osprzet i urzadzenia elektryczne powinny posiadaé atest producenta lub wytworcy.

Materialy pomocnicze: ich parametry techniczne nie powinny wplywaé ujemnie na jakos$c
zabudowywanych materiatléw podstawowych.

Kontrola i badania w trakcie robot

sprawdzenie rezystancji izolacji kabla na bgbnie,

sprawdzenie wykonania instalacji przed wykonaniem tynkow,

pomiary i badania ciagtosci zyt kabli i przewodow oraz ich izolacji,

sprawdzenie poprawnosci wykonania przejs¢ przewoddw przez stropy i $ciany,
spetnienia dodatkowych zalecen Inspektora Nadzoru, wprowadzonych do dokumentacji
technicznej,

sprawdzenie poprawnosci przygotowania podtoza dla zabudowania osprzgtu i aparatow.

SNENENENEN

\

Badania i préby pomontazowe

Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzic i pomierzyc¢ :

jakos¢ 1 kompletnos¢ wykonanych robdt,

dokumentacj¢ techniczng z naniesionymi zmianami dokonywanymi w trakcie budowy ,

dziennik budowy,

protokotly z ogledzin stanu sprawnosci potaczen sprzetu, zabezpieczen, oprzewodowania,

protokoty z wykonanych pomiarow rezystancji izolacji oraz ciagtosci przewoddéw ochronnych,

certyfikaty na urzadzenia i wyroby,

dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen,

prawidtowos$ci zamontowania urzadzen w dostosowaniu do warunkow srodowiskowych i

warunkow pracy w miejscu ich zainstalowania,

prawidtowego oznaczenia przewodow,

prawidtowosci zabudowy urzadzen i srodkow ochrony od wptywoéw zewnetrznych ( warunkow

srodowiskowych ),

v' spelnienia dodatkowych zalecen Inspektora Nadzoru, wprowadzonych do dokumentacji
technicznej.

SN NN N N NENEN

<

4.3. Ocena wynikéw badan
Ocena jako$ci Robot powinna by¢ wykonana przy udziale Inspektora Nadzoru. Elementy urzadzen,

ktore w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaty ocen¢ ujemna, powinny byé wymienione lub
poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru.

5. OBMIAR ROBOT
5.1.0gélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

Roboty  uznaje si¢ za  wykonane zgodnie z  dokumentacja  projektowa, ST
1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 kpl ,1 szt. oraz 1m.
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Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorom robét ulegajacym zakryciu podlegaja nastepujace roboty :
wykonanie linii kablowych ziemnych
v wykonanie prac przygotowawczych dla zabudowy osprzetu i aparatow, utozenie przewodow w

wykonaniu podtynkowym i w bruzdach wraz z zachowaniem wymaganych odstepow dla zblizen i
skrzyzowan z :

- innymi wypustami - obwodami elektrycznymi

- innymi instalacjami branzowymi : wod-kan, co, wentylacji, cw i ich urzagdzeniami.

5.2. Koncowy Odbior Robot

Przy przekazywaniu obiektu do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
Zamawiajgcemu nastepujace dokumenty:
Dokumentacje Projektowa z naniesionymi poprawkami powykonawczymi,
Protokoty pomiarow okablowania logicznego,
Protokoty pomiarow elektrycznych,
Protokoty odbioru robét zanikajacych podpisanych przez Inspektora Nadzoru,
Wykaz Deklaracji Zgodnosci, Certyfikatow na zastosowane materiaty.

AN N N NN

6. PODSTAWA PLATNOSCI
6.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne”

Podstawa platnosci jest szczegdtowy przedmiar robot, ocena jako$ci wykonania robdt oraz uzytych
materiatow.

Wykonawca jest zobowigzany do przekazania protokotem pelnej dokumentacji powykonawcze;.

Wykonana instalacja oraz zainstalowane urzadzenia i osprzet podlegaja gwarancji w okresie
zadeklarowanym w ofercie przetargowej lub Umowie.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

7.1. Polskie Normy

Lo

Prawo Budowlane z dn. 23-03-2003r Dz.U. Nr 80 poz. 718 z pdzniejszymi zmianami.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12-04-2002r. Dz.U. Nr 75 poz. 690 "W sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie" z pdzniejszymi
Zmianamil.

3. PN-EN 50173-1:2004Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Czg$¢l:
Wymagania ogo6lne i strefy biurowe.

4. PN-EN 50174-2:2002Technika informatyczna. Instalacje okablowania. Czg$¢2: Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow.

5. PN-EN 50174-1:2002 ,,Technika informatyczna, Instalacja okablowania. Cze$¢ 1: Specyfikacja i
zapewnienie jakos$ci”.

6. PN-EN 50174-2:2002 ,,Technika informatyczna, Instalacja okablowania. Cz¢$¢ 2: Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow”.

7. PN-EN 50346:2002 ,,Technika informatyczna, Instalacja okablowania. Badanie zainstalowanego
okablowania”.

8. PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor §rodkdéw ochrony w zaleznosci od wptywow zewngtrznych.
Ochrona przeciwpozarowa,

9. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie
odbiorcze,

10. PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne

przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
POLITECHNIKA SWIETOKRZYSKA — INSTALACJE TELETECHNICZNE

7.2.1nne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003r Ministra w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow
i terendw budowlanych.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy wykonywaniu robot budowlanych.

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych.
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